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残膜回收机旋转式起膜装置起膜机理分析与试验
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摘要：针对现有残膜回收机起膜铲起膜率低、膜土分离难和工作可靠性低等问题，提出一种旋转式起膜装置，通过

对该装置起膜过程中残膜和土壤混合物受力及运动分析，确定了膜土能够被抛离的条件以及残膜可被弹齿“接”住

的条件。通过对起膜机理的分析，将起膜刀轴转速、起膜刀轴与输膜弹齿之间的水平距离、垂直距离作为试验因

素，以起膜率、回收率和含土率作为评价指标，运用 ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ软件中的 Ｂｏｘ ＢｅｎｈｎｋｅｎＤｅｓｉｇｎ方法设计三因素

三水平试验，分析各因素对作业质量的影响。试验结果表明，对起膜率影响顺序依次为：起膜刀轴转速、垂直距离、

水平距离；对回收率影响顺序依次为：起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离；对含土率影响顺序依次为：起膜刀轴转

速、垂直距离、水平距离。利用 Ｍａｔｌａｂ２０１６ａ软件中绘制上述 ３个因素的四维切片图，分析各因素对响应指标的综

合影响效应。分析结果表明，起膜刀轴转速越高，起膜率越高，反之起膜率越低，而水平距离和垂直距离对起膜率

影响比较小；起膜刀轴转速越高、水平距离越小、垂直距离越小，回收率越高，含土率越高，反之，回收率越低，含土

率越低。对影响因素进行综合优化后得到最优的工作参数组合，起膜刀轴转速为 ６８０ｒ／ｍｉｎ，起膜刀轴与输膜弹齿

之间水平距离为 ２５０ｍｍ，起膜刀轴与输膜弹齿之间垂直距离为 ３２０ｍｍ。对上述组合进行田间试验验证，起膜率为

９０１％，回收率 ８９５％，含土率 １１８％，结果表明该装置优化方案可行。
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０　引言

地膜覆盖技术已广泛应用于现代农业种植，随

着覆膜年数和覆膜面积的增加，残留在耕层（距离

地表０～２０ｃｍ）中的地膜也逐步增多，成为影响我
国农业可持续发展的突出问题

［１］
。残膜回收方式

包括人工回收和机械回收，机械回收为主要手段，现

有的回收机主要由起膜装置、拾膜装置、脱膜装置、

卸膜装置
［２－４］４部分组成。其中，起膜装置对残膜

回收率有着至关重要的影响，其作用包括粉碎板结

土壤、翻出耕层的残膜等
［５－６］

。针对起膜装置的设

计，国内学者已有一定的研究。谢建华等
［７］
设计了

一种圆盘碎土起膜装置，建立了圆盘碎土的力学模

型，并运用 ＡＮＳＹＳ软件进行运动仿真分析。张攀峰
等

［８］
设计了一种钉齿滚筒式起膜装置，为避免共振

现象的发生，研究了钉齿的最小固定频率和钉齿在

土壤工作中的变形和应力分布。康建明等
［９］
设计

了一种滑刀式起膜装置，采用非线性优化计算方法，

对起膜铲的结构参数和工作参数进行了优化计算。

针对起膜装置的作用和要求，本文提出一种旋

转式起膜装置，为保证起出耕层残膜，该装置工作时

的入土深度保持为 ２５ｃｍ左右（弹齿未入土），可完
成碎土、起膜、抛膜等一系列工作。对起膜过程中残

膜 土壤混合物（简称膜土）抛离过程进行运动学分

析，通过田间试验研究该起膜装置的起膜刀轴转速、

起膜刀轴与输膜弹齿之间的水平距离和垂直距离等

参数变化与起膜率、回收率和含土率的关系，确定最

佳工作参数，为进一步提高残膜回收率提供技术和

理论基础。

１　起膜装置整体结构与工作原理

起膜装置的结构如图１所示，主要由减速器、传
动箱、旋转起膜部件等组成。装置实际工作宽度为

１５００ｍｍ，４个交错排列分布的起膜刀宽度为
１００ｍｍ。工作时，起膜装置向机具前进方向倾斜，由
拖拉机后输出轴为起膜装置减速器提供动力，通过

链传动使起膜刀在土壤耕层旋转，在碎土同时将耕

层及地表残膜连同部分土壤抛送到后方间隔排列的

输膜弹齿上，土壤则从弹齿间隙以及带与弹齿轴之

间的间隙回落到地面，从而实现膜土分离。

图 １　起膜装置结构示意图

Ｆｉｇ．１　Ｓｋｅｔｃｈｏｆｆｉｌｍｌｉｆｔｉｎｇｄｅｖｉｃｅ
１．减速器　２．传动箱　３．起膜刀轴　４．起膜刀

　

２　起膜机理分析

２１　膜土抛离分析
为使膜土能够被起膜部件抛离，需要对其抛离

条件进行分析。膜土被抛出前做圆周运动，抛离需

要在离心力的作用下克服向心综合作用力，由于其

在起膜过程中运动关系复杂，致使其受力复杂，因此

对受力进行简化处理，只分析起膜刀片对膜土的摩

擦力
［１０］
。起膜刀上膜土未被抛离前受力分析如

图２所示。图中，ＦＮ为膜土受到的支持力，ＦＬ为膜
土受到的离心力。

图 ２　起膜刀上膜土受力分析图

Ｆｉｇ．２　Ｆｏｒｃｅａｎａｌｙｓｉｓｄｉａｇｒａｍｏｆｆｉｌｍａｎｄｓｏｉｌｏｎｃｕｔｔｅｒ
　
膜土被抛离的条件为

ｍｖ２１
ｌＲ
＞ｍｇｓｉｎθ＋ｆ＋Ｆａ （１）
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式中　ｍ
!!

膜土质量，ｋｇ
ｖ１!!

膜土线速度，ｍ／ｓ
ｌＲ!!

膜土到起膜刀轴心的距离，ｍｍ
θ!!

起膜刀面与水平面夹角，（°）
ｆ
!!

起膜刀片对膜土的摩擦力，Ｎ
Ｆａ!!

空气阻力，Ｎ
空气阻力与低速运动物体的速度相关，膜土做

抛物运动时属于低速运动，假设空气阻力与速度成

正比
［１１－１２］

，即

Ｆａ＝－ｋｖ （２）
式中　ｋ

!!

空气粘滞阻尼系数，Ｎ·ｓ／ｍ
ｖ
!!

膜土速度，ｍ／ｓ
膜土在未离开起膜刀片前的线速度等于起膜刀

的线速度，即

ｖ１＝
πｎＲ
３０

（３）

式中　ｎ
!!

起膜刀轴转速，ｒ／ｓ
Ｒ
!!

膜土在起膜刀片上的位置到起膜刀轴

的距离，ｍｍ
联立式（１）、（３）可解得膜土可被抛离时起膜刀

轴的转速范围，即

ｎ＞３０
π [Ｒ Ｒ

ｍ
（Ｆａ＋ｆ＋ｍｇｓｉｎθ ]）

１
２

（４）

由式（４）可知，转速越大，膜土被抛出的速度越
大，膜土对弹齿的作用力越大，转速过大会使得弹齿

刺穿残膜，增加回收难度；转速过小，膜土不能被抛

到输送弹齿上实现挂膜，不满足作业要求。因此，起

膜效果主要与起膜刀轴的转速有关，是该装置相关

工作参数选取中需要确定的试验因素。

２２　膜土运动学分析
为了分析起膜刀匀速转动时膜土运动规律，对

膜土抛离过程进行运动学分析，进而确定合理的工

作参数。膜土被抛起，离开起膜刀时做抛物运动，膜

土水平方向、垂直方向分位移直接决定抛膜的效果。

以膜土开始被抛离前的位置为原点建立 ｘＯｙ直角坐
标系，则起膜刀片上膜土的运动轨迹分析如图 ３所
示。图中，ｌＡ为起膜刀轴与输膜弹齿之间的水平距
离；ｌＢ为膜刀轴与输膜弹齿之间的垂直距离。

通过对图 ３中的膜土运动轨迹分析并联立
式（２）可得膜土在重力和空气阻力作用下水平方向
和垂直方向分速度变化规律为

ｖｘ＝ｖ２ｅ
ｋ
ｍｔ

ｖｙ (＝ ｖ２－
ｍｇ)ｋ ｅ

ｋ
ｍｔ＋ｍｇ{

ｋ
（５）

式中　ｖｘ!!

膜土水平方向分速度，ｍ／ｓ
ｖｙ!!

膜土垂直方向分速度，ｍ／ｓ

图 ３　膜土运动轨迹图

Ｆｉｇ．３　Ｔｒａｃｋｉｎｇｄｉａｇｒａｍｏｆｍｏｔｉｏｎｏｆｆｉｌｍａｎｄｓｏｉｌ
　

ｖ２!!

膜土初速度，ｍ／ｓ
ｔ
!!

膜土离开起膜刀片后运动的时间，ｓ
对式（５）从膜土开始抛离时刻到与弹齿接触结

束时刻 ｔ进行积分，可得到膜土在重力和空气阻力
作用下水平方向和垂直方向分位移为

ｌｘ ＝∫
ｔ

０
ｖ２ｅ

ｋ
ｍｔｄｔ＝ｖ２

ｍ
ｋ
（ｅ

ｋ
ｍｔ－１）

ｌｙ ＝∫
ｔ(
０
ｖ２－

ｍｇ)ｋ ｅ
ｋ
ｍｔ＋ｍｇ

ｋ
ｄｔ＝

　　 ｍ [ (ｋ
ｖ２－

ｍｇ)ｋ （ｅ
ｋ
ｍｔ－１）＋ｍｇ

ｋ ]











 ｔ

（６）

式中　ｌｘ!!

膜土水平方向分位移，ｍｍ
ｌｙ!!

膜土垂直方向分位移，ｍｍ
由式（６）可知，若使抛膜效果达到设计要求，需

要膜土的水平方向分位移大于起膜刀轴与输膜弹齿

在水平方向的距离，其垂直方向分位移大于起膜刀

轴与输膜弹齿在垂直方向的距离。若间距过大，弹

齿挂膜效果不理想，若间距过小，输膜带带入到膜箱

的土壤增加。因此，将水平距离和垂直距离作为该

装置相关工作参数选取中需要确定的试验因素。

３　田间试验

３１　试验条件
后抛式残膜回收机起膜装置于 ２０１８年 ５月在

河北省固安县柳泉镇西市村收获后白薯地进行田间

试验，如图４所示。试验地块长度为 １００ｍ；土壤类
型为粘性壤土，深度 ２５ｃｍ处平均土壤紧实度为
３７４ＭＰａ，平均含水率约 ２０％；地膜为 ０００８ｍｍ
厚；地表无杂草，土块比较多，试验所用的牵引机具

为东方红 ４０４型拖拉机，动力输出轴转速 ５４０～
７２０ｒ／ｍｉｎ。
３２　试验评价指标的测定

在试验地内随机选取１７个测试区进行试验；试
验前通过５点取样法先测得表层及耕层的残膜滞留
量

［１３］
；为了验证起膜装置起膜的性能效果和获得最
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图 ４　田间试验

Ｆｉｇ．４　Ｆｉｅｌｄｔｅｓｔ
　
优工作参数，分别以起膜率、回收率和含土率作为评

价指标，每次试验结束后将起至地表的残膜和膜箱

中的残膜洗净、晾干后称量。评价指标计算方法如

下：

Ｙ１＝
Ｍ１
Ｍ０
×１００％ （７）

式中　Ｙ１!!

起膜率，％
Ｍ１!!

起膜装置起出的残膜质量，ｋｇ
Ｍ０!!

试验地块中残膜总质量，ｋｇ

Ｙ２＝
Ｍ２
Ｍ１
×１００％ （８）

式中　Ｙ２!!

回收率，％
Ｍ２!!

收膜箱内残膜的质量，ｋｇ

Ｙ３＝
Ｍ３

Ｍ２＋Ｍ３
×１００％ （９）

式中　Ｙ３!!

含土率，％
Ｍ３!!

收膜箱内土壤的质量，ｋｇ
３３　试验设计与数据处理

依据式（４）、（６）确定的相关试验因素以及起膜
装置的设计要求，将起膜率 Ｙ１、回收率 Ｙ２、含土率 Ｙ３
作为响应值，对起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离

进行试验研究。其中，起膜刀轴转速通过测速仪显

示数值进行调整，水平距离和垂直距离通过设计的

起膜装置与输送装置的连接架进行调整。本试验利

用 ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ１００３进行三因素三水平组合试
验

［１４－１６］
，并对影响起膜率、回收率、含土率的３个主

要参数组合完成优化，考虑到牵引机器的工作量程、

起膜装置的设计特点、连接架的设计量程、耕层残膜

的分布情况，选取起膜刀轴转速 ５４０～７２０ｒ／ｍｉｎ，水
平距离２００～４００ｍｍ，垂直距离 ２５０～３５０ｍｍ，试验
因素编码如表１所示。

４　试验结果分析与参数优化

４１　响应模型建立与显著性检验
试验结果如表２所示（Ａ、Ｂ、Ｃ为因素编码值），

针对表中的起膜率、回收率、含土率，采用 Ｄｅｓｉｇｎ
Ｅｘｐｅｒｔ１００３软件进行多元回归拟合分析。建立

表 １　试验因素编码

Ｔａｂ．１　Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｆａｃｔｏｒｓａｎｄｃｏｄｉｎｇ

编码

因素

起膜刀轴转速 ｎ／

（ｒ·ｍｉｎ－１）

水平距离 ｌｘ／

ｍｍ

垂直距离 ｌｙ／

ｍｍ

－１ ５４０ ２００ ２５０

０ ６３０ ３００ ３００

１ ７２０ ４００ ３５０

表 ２　试验设计方案及结果

Ｔａｂ．２　Ｔｅｓｔｄｅｓｉｇｎａｎｄｒｅｓｐｏｎｓｅｒｅｓｕｌｔｓ

试验号 Ａ Ｂ Ｃ Ｙ１／％ Ｙ２／％ Ｙ３／％

１ －１ ０ －１ ７２６ ４６８ ５３

２ １ １ ０ ９１８ ７５２ １０３

３ １ ０ －１ ９２３ ９２２ ２７６

４ １ ０ ０ ８９４ ８７３ １６１

５ ０ ０ ０ ８３６ ８２７ ７６

６ －１ ０ １ ７５６ ３８８ ３９

７ ０ －１ １ ８６３ ８１３ ６９

８ ０ ０ ０ ８３９ ８３３ ７８

９ １ ０ １ ８９９ ８４１ ９６

１０ －１ －１ ０ ７４３ ６６１ ４５

１１ ０ －１ －１ ８３３ ８７７ １９６

１２ １ ０ ０ ９１３ ９１５ １４８

１３ １ －１ ０ ９０６ ９２７ ２４３

１４ ０ １ １ ８５２ ５６８ ３２

１５ ０ ０ １ ８７７ ７６６ ６１

１６ ０ １ －１ ８４６ ６３３ ５６

１７ １ ０ ０ ９０１ ８９４ １５６

起膜率 Ｙ１、回收率 Ｙ２、含土率 Ｙ３对起膜刀轴转速 Ａ、
水平距离 Ｂ、垂直距离 Ｃ３个自变量的二次多项式
响应面回归模型

Ｙ１＝８４０９＋８６０Ａ－００２１Ｂ＋０７７Ｃ＋０６９ＡＢ－

１３５ＡＣ－０６０ＢＣ－２２２Ａ２＋０１８Ｂ２＋０９０Ｃ２

Ｙ２＝８２６７＋２０９５Ａ－１３７９Ｂ－３４５Ｃ＋６６０ＡＢ－

００２５ＡＣ－００２５ＢＣ－１３３１Ａ２－５８３Ｂ２－４０５Ｃ２

Ｙ３＝７３３＋６８３Ａ－４５９Ｂ－４４１Ｃ－２６１ＡＢ－

４１５ＡＣ＋２５８ＢＣ＋２１９Ａ２＋００４４Ｂ２＋１９０Ｃ２

对３个回归方程进行方差分析和回归系数显著
性检验，结果如表３所示。由表３数据分析可知，起
膜率、回收率、含土率的响应面模型 Ｐ１＜００００１、
Ｐ２＜００００１、Ｐ３＜００００１，表明回归模型高度显著；
失拟项 ρ＞００５（分别为０２１５９、０１５５６、００６５９），
表明回归方程拟合度高；其决定系数 Ｒ２分别为
０９８５５、０９８７５、０９８９０，模型误差比较小，可以用
此模型对起膜装置的工作参数进行优化。通过对比

各因素的 Ｆ，可分析起膜刀轴转速、水平距离、垂直
距离对起膜率、回收率、含土率的影响显著性，结果

为：起膜刀轴转速对起膜率影响极显著，各因素影响

７０３增刊　　　　　　　　　　　　　孙岳 等：残膜回收机旋转式起膜装置起膜机理分析与试验



大小顺序为：起膜刀轴转速、垂直距离、水平距离；起

膜刀轴转速、水平距离、垂直距离对回收率影响极显

著，影响大小顺序为：起膜刀轴转速、水平距离、垂直

距离；起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离对含土率

影响极显著，影响大小顺序为：起膜刀轴转速、垂直

距离、水平距离。

表 ３　回归模型方差分析

Ｔａｂ．３　Ｖａｒｉａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｒｅｇｒｅｓｓｉｏｎｍｏｄｅｌ

变异

来源

Ｙ１ Ｙ２ Ｙ３
平方和 自由度 Ｆ１ Ｐ１ 平方和 自由度 Ｆ２ Ｐ２ 平方和 自由度 Ｆ３ Ｐ３

模型 ５９９６７ ９ ５２７９ ＜００００１ ４２２８８ ９ ６１６３ ＜００００１ ８５８４８ ９ ６９７６ ＜００００１

Ａ ４４６９２ １ ３５４１２ ＜００００１ ２６５３１８ １ ３４８０１ ＜００００１ ２８２０６ １ ２０６２９ ＜００００１

Ｂ ２０×１０－３ １ ２０×１０－３ ０９６６０ １０２８３７ １ １３４８９ ＜００００１ １０５１６ １ ７６９１ ＜００００１

Ｃ ５１４ １ ４０８ ００８３３ １０３７４ １ １３６１ ０００７８ １５２６１ １ １１１６１ ＜００００１

ＡＢ ０９８ １ ０７８ ０４０７４ ８９０５ １ １１６８ ００１１２ １３８７ １ １０１５ ００１５４

ＡＣ ７２９ １ ５７８ ００４７２ ２５×１０－３ １ ３３×１０－３ ０９８６１ ６８８９ １ ５０３８ ００００２

ＢＣ １４４ １ １１４ ０３２０９ ２５×１０－３ １ ３３×１０－３ ０９８６１ ２６５２ １ １９４ ０００３１

Ａ２ １５１３ １ １１９９ ００１０５ ５４３０１ １ ７１２３ ＜００００１ １４６３ １ １０７ ００１３７

Ｂ２ ０１１ １ ００８ ０７８１３ １１６２７ １ １５２５ ０００５９ ６５×１０－３ １ ４７×１０－３ ０９４７１

Ｃ２ ２５８ １ ２０４ ０１９５９ ５１８３ １ ６８ ００３５ １１４２ １ ８３５ ００２３３

残差 ８８３ ７ ５３３７ ７ ９５７ ７
失拟 ６９４ ４ ２７５ ０２１５９ ４４３７ ４ ３７ ０１５５６ ８６９ ４ ７４１ ００６５９
误差 １８９ ３ ９ ３ ０８８ ３
总和 ６０８５ １６ ４２８２１７ １６ ８６８０５ １６

　　注：Ｐ＜００１为极显著；００１＜Ｐ＜００５为显著；Ｐ＞００５为不显著。

４２　各因素对指标的影响效应分析
为了更加直观地分析起膜刀轴转速、水平距离、

垂直距离对起膜率、回收率、含土率的影响，依据建

立的回归模型，利用 Ｍａｔｌａｂ２０１６ａ软件绘制四维切
片图来描述各因素对指标的影响效应

［１７－１９］
。

起膜率与起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离

３个因素的影响效应四维切片图如图 ５所示，总体
影响趋势为：起膜刀轴转速越高，则起膜率越高，反

之起膜率越低，而水平距离和垂直距离对起膜率影

响不显著。结果原因分析：在拖拉机工作的单位距

离内，起膜刀轴转速越高，膜土被抛出的水平位移和

垂直位移越大，膜土散落的面积越大，耕层残膜从土

壤中分离出抛至地表的数量越多。由于后面的输膜

带的存在，抛出的位移大的地膜和少部分土壤直接

通过输膜带进入膜箱，位移小的地膜一部分被抛至

地表，一部分被土壤重新掩埋。而水平距离和垂直

距离的改变只是改变了输膜带的位置，起膜装置的

位置不改变，对起膜率的影响比较小。

回收率与起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离

３个因素的影响效应四维切片图如图 ６所示，总体
影响趋势为：起膜刀轴转速越高、水平距离越小、垂

直距离越小，回收率越高，反之回收率越低。结果原

因分析：起膜刀轴转速越高，膜土的水平位移和垂直

位移越大。水平距离和垂直距离越小，残膜两个方

向的位移相对于各自的间距越大，输膜带的弹齿

“接”到的残膜就越多，回收率也就越高。

图 ５　起膜率与起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离

３个因素的四维切片图

Ｆｉｇ．５　Ｆｏｕｒｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｓｌｉｃｅｄｉａｇｒａｍｂｅｔｗｅｅｎｆｉｌｍｉｎｇｒａｔｅ

ａｎｄｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄ，ｈｏｒｉｚｏｎｔａｌｄｉｓｔａｎｃｅａｎｄｖｅｒｔｉｃａｌｄｉｓｔａｎｃｅ
　

图 ６　回收率与起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离

３个因素的四维切片图

Ｆｉｇ．６　Ｆｏｕｒｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｓｌｉｃｅｄｉａｇｒａｍｂｅｔｗｅｅｎｒｅｃｙｃｌｉｎｇｒａｔｅ

ａｎｄｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄ，ｈｏｒｉｚｏｎｔａｌｄｉｓｔａｎｃｅａｎｄｖｅｒｔｉｃａｌｄｉｓｔａｎｃｅ
　

含土率与起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离

３个因素的影响效应四维切片图如图 ７所示，总体
影响趋势为：起膜刀轴转速越高、水平距离越小、垂
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直距离越小，含土率越高，反之含土率越低。结果原

因分析：起膜刀轴转速越高，膜土的水平位移和垂直

位移越大，水平距离和垂直距离越小，土壤两个方向

的位移相对于各自的间距越大，输膜带“接”到的土

壤就越多，含土率也就越高。

图 ７　含土率与起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离

３个因素的四维切片图

Ｆｉｇ．７　Ｆｏｕｒｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｓｌｉｃｅｄｉａｇｒａｍｂｅｔｗｅｅｎｓｏｉｌｒａｔｅ

ａｎｄｒｏｔａｔｉｏｎｓｐｅｅｄ，ｈｏｒｉｚｏｎｔａｌｄｉｓｔａｎｃｅａｎｄｖｅｒｔｉｃａｌｄｉｓｔａｎｃｅ
　

４３　参数优化与试验验证

针对起膜率高、回收率高、含土率低的收膜作业

要求，应用 ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ１００３软件的优化模块对
起膜过程中的工作参数进行优化

［２０］
。

目标函数为

ｍａｘＹ１（ｎ，ｌｘ，ｌｙ）

ｍａｘＹ２（ｎ，ｌｘ，ｌｙ）

ｍｉｎＹ３（ｎ，ｌｘ，ｌｙ
{

）

（１０）

其中 ５４０ｒ／ｍｉｎ≤ｎ≤７２０ｒ／ｍｉｎ
２００ｍｍ≤ｌｘ≤４００ｍｍ

２５０ｍｍ≤ｌｙ≤
{

３５０ｍｍ
得到起膜装置最优作业参数：起膜刀轴转速

６７９０６ｒ／ｍｉｎ，水 平 距 离 ２５２９２ｍｍ，垂 直 距 离
３２３４９ｍｍ，此时起膜率 ８８３％，回收率 ９１１％，含
土率１１３％。

　　为了验证优化结果可行性，现按照最优工作
参数在河北省固安县柳泉镇西市村收获后白薯地

进行验证试验，验证所用的牵引机具为东方红

４０４型拖拉机，试验共进行 ３次，并取 ３次结果的
平均值作为最终试验结果。为方便参数的调整，

现设定起膜刀轴转速为 ６８０ｒ／ｍｉｎ，水平距离为
２５０ｍｍ，垂直距离为 ３２０ｍｍ，得到最佳工作参数
时性能：起膜率为 ９０１％，回收率为 ８９５％，含土
率为 １１８％，试验结果与理论值十分接近。考虑
到实际工作过程中存在干扰，可以认为建立的回

归模型是可靠的。

５　结论

（１）针对现有耕层残膜回收机起膜效果不佳的
现状，提出了一种旋转式起膜装置，并对该装置的起

膜、抛膜机理进行了分析，并通过试验验证了该装置

工作的可行性。

（２）起膜装置各因素对起膜率影响大小依次
为：起膜刀轴转速、垂直距离、水平距离；对回收率影

响大小依次为：起膜刀轴转速、水平距离、垂直距离；

对含土率影响大小依次为：起膜刀轴转速、垂直距

离、水平距离。

（３）应用四维切片图分析各因素对响应指标的
综合影响效应：起膜刀轴转速越高，起膜率越高，反

之起膜率越低，而水平距离和垂直距离对起膜率影

响比较小；起膜刀轴转速越高、水平距离越小、垂直

距离越小，回收率越高，含土率越高，反之，回收率越

低，含土率越低。

（４）通过优化求解，得到其最佳作业参数为：起
膜刀轴转速６８０ｒ／ｍｉｎ，水平距离 ２５０ｍｍ，垂直距离
３２０ｍｍ，进行田间试验验证，起膜率为 ９０１％，回收
率为８９５％，含土率为１１８％。
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