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基于立体摄影技术的细沟与细沟水流参数测量
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摘要：细沟和细沟水流参数的准确测量可为深化坡面土壤侵蚀过程研究提供重要理论依据。基于立体摄影测量技

术，以坡度为１５°和２０°的黄土坡面为研究对象，采用人工模拟径流冲刷的方法，对比不同时刻坡面的高精度数字高

程模型 ＤＥＭ，提出了动床条件下坡面细沟宽度、深度以及细沟水流宽度、深度的测量和计算方法，分析了 ２个坡度

处理下坡面细沟形态、细沟水流特征及其变化规律，探讨了立体摄影测量技术与其他测量技术在细沟形态及径流

特征参数测量方面的异同。结果表明：经过比例尺的校正，可以在垂直拍摄的立体摄影照片上直接准确测量细沟

宽度和细沟水流宽度；运用内插法，立体摄影测量技术能较准确地测量细沟深度和细沟水流深度的实时动态变化。

随坡长的增加，细沟深度逐渐增大，而细沟水流深度则无明显变化趋势；细沟宽度随坡长的增加呈先增大后减小的变化趋

势，而细沟水流宽度逐渐减小；２０°坡度下细沟宽度和深度的增加速率分别是１５°坡度下的１７倍和１３倍；同２０°坡度相

比，１５°坡度条件下的细沟水流的宽度增加了１７％ ～１３１％，而２个试验坡度下的细沟水流深度无明显差异。
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　　引言

近年来细沟形态特征研究受到了广泛关

注
［１－２］

，细沟宽度和深度是其基本形态指标，也是科

学评估坡面侵蚀沉积状况和土壤侵蚀强弱的基

础
［３－４］

。坡面薄层水流塑造了细沟和细沟间 ２种侵
蚀形态，细沟水流作为坡面细沟形成后的重要坡面

流形式，是沟头溯源、沟底下切和沟壁崩塌的主要侵

蚀动力
［１］
；细沟水流宽度和深度是计算其他水动力

学要素，如雷诺数、弗劳德数和水流剪切力、水流功

率的基础，其与流速、流量和水力半径等水力学参数

密切相关
［５－７］

。然而，由于细沟水流具有流速快、流

深浅、含沙浓度大等特点，导致动床条件下动态监测

细沟水流宽度和深度相当困难
［８］
。因此，细沟和细

沟水流参数测量一直是坡面土壤侵蚀研究的难点。

近年来，众多学者对细沟形态和细沟水流参数

的测量方法进行了大量研究并取得了丰富的成果。

对于坡面细沟形态，目前采用较多的测量方法包括

测尺法、测针板法和三维激光扫描法，这些方法的成

功运用极大地加深了人们对坡面侵蚀机理的认

识
［９－１３］

。然而，测尺法和测针板法对坡面扰动较

大，测量工具精度较低且易受人工读数误差的影响；

而三维激光扫描法耗时相对较长，在模拟试验过程

中很难实时、动态获取坡面径流和侵蚀的真实情况。

由于坡面细沟水流的宽度和深度均在厘米级，致使

河流中常用的测深杆法、超声波法和红外光法等测

量方法均不适用于坡面流的测量
［１４］
。因此，目前坡

面细沟水流宽度和深度的测量大多仍采用人工直接

测量，测量工具包括钢尺、游标卡尺和水位测针，以

及通过流速测量反推流深的间接测量
［１５－１７］

。然而，

直接测量不但有人为误差，更重要的是测量工具对

坡面径流场扰动较大，而间接测量又受流速测量精

度影响，容易产生二次计算误差。近年来，基于遥感

影像解译原理的近景立体摄影测量技术在获取高分

辨率数字高程模型 ＤＥＭ上取得了新进展，且也被成
功运用在土壤侵蚀研究领域

［１８－２０］
，为动床条件下坡

面细沟和细沟水流形态特征的实时动态监测提供了

新思路。

因此，本研究采用人工模拟径流冲刷的方法，通

过有、无径流２种坡面条件的间隔拍照，基于立体摄
影测量技术提取的高精度 ＤＥＭ，探讨细沟宽度、深
度以及细沟水流宽度、深度的实时动态测量方法，以

期为坡面土壤侵蚀监测提供新途径。

１　测量原理与方法

细沟沟底下切侵蚀的速率在细沟发育不同阶段

有所不同
［１７］
，但在一段相对较短的时间内，可以假

设细沟沟底下切侵蚀的速率基本不变
［２１］
。这样，可

基于立体摄影测量技术，获取某一时刻的细沟宽度、

深度和细沟水流宽度、深度。本文中的细沟水流是

指细沟形成后集中在细沟沟槽内的水流。

１１　细沟真实深度的测量
分别获取 Ｔ１时刻和 Ｔｎ＋１时刻坡面无径流情况

下细沟形态的真实数据，测得 Ｔ１和 Ｔｎ＋１时刻细沟真
实深度分别是 Ｈ１、Ｈｎ＋１（ｃｍ），如图１所示。

在 Ｔ１～Ｔｎ＋１时间段内每隔时间 ｔ（ｓ）拍照一次，
共拍照 ｎ＋１次，历时 ｎｔ；假定在 Ｔ１～Ｔｎ＋１时刻这一
较短时间段内细沟深度的变化速率恒定，则第 ｍ个照
相时刻Ｔｍ的细沟真实深度 Ｈｍ（ｍ＝２，３，…，ｎ）（ｃｍ）可
用内插法计算，计算式为

Ｈｍ＝Ｈ１＋
Ｔｍ－Ｔ２
（ｎ－２）ｔ

（Ｈｎ＋１－Ｈ１） （１）

１２　细沟水流深度的测量
在坡面有径流情况下，假设 Ｔｍ时刻通过立体摄

影测量获得的细沟深度为表征沟深 ｈｍ（ｃｍ）（图１），
则表征沟深 ｈｍ和真实沟深 Ｈｍ符合关系

Ｈｍ＝ｈｍ＋ｄｍ （２）
式中　ｄｍ———Ｔｍ时刻的细沟水流深度，ｃｍ
将式（２）代入式（１），则第 ｍ个拍照时刻 Ｔｍ的细沟
水流深度 ｄｍ（ｍ ＝２，３，…，ｎ）计算式为

ｄｍ＝Ｈ１＋
Ｔｍ－Ｔ２
（ｎ－２）ｔ

（Ｈｎ＋１－Ｈ１）－ｈｍ （３）

１３　细沟水流宽度的测量
经过比例尺校准，细沟水流的宽度可以通过立
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图 １　不同时刻细沟横断面特征示意图

Ｆｉｇ．１　Ｓｋｅｔｃｈｅｓｏｆｒｉｌｌｃｒｏｓｓｓｅｃｔｉｏｎａｔｄｉｆｆｅｒｅｎｔｔｉｍｅｐｈａｓｅｓ
　

体摄影测量照片实时精确测量，则每个拍照时刻细

沟水流的宽度为 ｗ２，ｗ３，…，ｗｎ（ｃｍ）。
１４　细沟宽度的测量

由于细沟水流深度较浅，任意时刻细沟宽度远

大于细沟水流宽度，由立体摄影测量法拍摄照片测

量得到的细沟宽度均不受细沟水流宽度的影响，因此，

任意时刻细沟的宽度为Ｗ１，Ｗ２，…，Ｗｎ，Ｗｎ＋１（ｃｍ）。

２　试验材料与方法

２１　试验材料与设备
供试土壤为黄土高原丘陵沟壑区安塞县的耕层

黄绵土，其中有机质质量比为 ５９ｇ／ｋｇ，黏粒、粉粒
与砂粒质量分数分别为 １３６％、５８１％和 ２８３％。
供试土槽长 ２００ｃｍ、宽 ３０ｃｍ、深 ５０ｃｍ，一端可升
降，坡度调节范围为 ０°～２５°；上方有恒定水头供水
装置，通过调节水阀开度控制入流量大小，流量调节

范围为０～１０Ｌ／ｍｉｎ；在坡长７０、１２０ｃｍ处的土槽正
上方（１５ｍ高）平行架有２台能手动对焦的数码相
机（ＣａｎｏｎＥＯＳ５ＤＭａｒｋＩＩ）。
２２　试验设计

试验设计 ２个坡度（１５°和 ２０°）和 １个流量
（１０Ｌ／ｍｉｎ），每次试验持续 １４０ｓ，整个试验过程中
每隔 １０ｓ拍照 １次；按照测量原理与方法，本试验
中，ｎ＝１４，ｔ＝１０ｓ，Ｔ１＝０ｓ，Ｔ２＝１０ｓ，Ｔｎ＝１３０ｓ，Ｔｎ＋１＝
１４０ｓ；选取如图 ２所示时间点的照片提取 ＤＥＭ，对
比分析坡面有、无径流 ２种情况下的细沟和细沟水
流特征。其中，Ｔ１和 Ｔ１５时刻为坡面无径流的时刻，
Ｔ２～Ｔ１４时刻为坡面有径流的时刻。

为了形成更接近真实情况的细沟，本研究设计

了前期预冲刷试验，即在正式试验开始前先将坡度

调至１５°，率定上方汇流强度，用 ２０Ｌ／ｍｉｎ的汇流
量对试验土槽坡面进行冲刷，待坡面细沟溯源侵蚀

结束并形成发育完好的细沟沟槽后（图 ３ａ、３ｂ），再

图 ２　试验流程图

Ｆｉｇ．２　Ｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｐｒｏｃｅｓｓ
　

图 ３　立体摄影测量相机同时拍摄的一组照片、生成

的点云数据和 ＤＥＭ

Ｆｉｇ．３　Ａｐａｉｒｏｆｐｈｏｔｏｓｏｂｔａｉｎｅｄｆｒｏｍｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙ，

ｐｏｉｎｔｃｌｏｕｄｄａｔａａｎｄＤＥＭ
　
开始正式径流冲刷试验。
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２３　试验步骤
（１）试验土槽填土。试验土槽深 ５０ｃｍ，其中土

槽底部０～３５ｃｍ装填细沙，３５～５０ｃｍ装填黄绵土，
装土容重为 １１５ｇ／ｃｍ３，每 ５ｃｍ填装一层；在装上
层土之前，先扒松下层土壤表面，以减少土壤分层现

象。其中，在装表层 ５ｃｍ黄绵土时，需在坡长
１７０ｃｍ处放置一个５ｃｍ高的挡板，仅在挡板上游方
向装填黄绵土，目的是建造雏形沟头，以使细沟从沟

头向上游溯源直至土槽顶端，形成发育良好的细

沟
［２１］
。在完成试验土槽装土后，小心将 ０～３０ｃｍ

坡长处的表层１０ｃｍ土壤取出，混以水泥（水泥和土
的质量比为５∶２），然后回填坡面［２２］

，其目的是减少

上方汇流对坡顶过渡段的非正常冲刷。

（２）为保证试验前期土壤条件的一致性并使混
有水泥的土壤表面充分凝固，正式降雨的前一天将

土槽坡度调至 ３°并在土槽表面覆盖纱网，采用
３０ｍｍ／ｈ降雨强度进行预降雨至坡面产流为止。预
降雨结束后，将试验土槽调平（０°），静置 １０ｈ，以使
土壤表面形成结皮

［２２］
。

（３）正式试验开始前在土槽上方同一高度架设
２台数码相机，设置照片的拍摄规格为 ＲＡＷ，分辨
率设置为相机的最大分辨率（２７２０像素 ×４０８０像
素），调节相机的方向并使其拍摄角度与坡面始终

保持垂直；调节相机场景模式至“Ｍ手动”，使光圈
最大、ＩＳＯ感光度最低、快门速度适中，然后对焦，待
图像清晰后将对焦模式设置为手动，并确保两台相

机在整个试验过程中的焦距始终不变（图３ａ、３ｂ）。
（４）在试验土槽四周设置 ８个黑白标靶，使标

靶与试验土槽土壤表面保持平行，并保证任意 ５个
标靶不在同一条直线上，试验前用全站仪测量每一

个标靶的相对位置，以保证后期照片的拼接精度。

（５）进行预冲刷试验，然后调整土槽坡度，率定
上方汇流量，当率定流量与设计目标流量的相对误

差小于２％时即可开始正式试验。
（６）试验开始后即连续接取径流泥沙样，为使

径流泥沙样的接样时间与拍照时间间隔一致，设计

每个径流泥沙样的接样时间为１０ｓ；在拍照间隙，用
钢尺分别循环测量细沟的宽度、深度和细沟水流的

宽度、深度。

（７）冲刷结束后将径流泥沙样静置 １２ｈ，去除
径流泥沙样的上层清液，在干燥箱内（１０５℃）干燥
至恒质量，然后计算径流量和侵蚀量。

２４　数据处理
试验结束后将拍摄照片导入 ＡｇｉｓｏｆｔＰｈｏｔｏｓｃａｎ

Ｐｒｏｆｅｓｓｉｏｎａｌ１２４软件，在完成照片标靶设置、图像
拼接、校正后，生成高密度点云数据（图 ３ｃ）后导出

（．ｔｘｔ格式）；然后将该文本文件导入 Ｃｙｃｌｏｎｅ６０软
件进行进一步的降噪、坐标系设置等处理；然后将处

理后的数据导入 ＡｒｃＧＩＳ１０１软件，生成渔网并进
行空间校正，然后生成 ＤＥＭ（图 ３ｄ），通过三维分析
和表面分析模块，获取有、无径流２种条件下的坡面
细沟形态特征及细沟水流宽度和深度等指标，具体

操作步骤与三维激光扫描技术所获点云数据的后期

处理步骤类似
［１７］
。

３　结果与分析

３１　无径流条件下坡面细沟形态特征
Ｔ１和 Ｔ１５时刻是上方暂停供水的时刻，这 ２个时

刻的坡面细沟形态特征参数是后续计算的基准，因

此获取这２个时刻的细沟形态特征有利于用内插法
计算任意时刻下细沟深度等其他形态特征指标。试

验结果表明（表１），Ｔ１和 Ｔ１５时刻下 ２个试验坡度的
细沟深度均随坡长的增加总体上呈增加趋势，细沟

宽度随坡长均呈先增加后减小的趋势；在 １５°坡度
处理下坡长７４ｃｍ处，细沟深度比其相邻断面的细
沟深度大，其原因为细沟内出现了新的二级下切沟

头，二级沟头的出现能加快细沟下切侵蚀的速

率
［１７］
。经过１２０ｓ历时后，１５°和２０°坡度下，细沟深

度分别平均增加 １１６、１９６ｃｍ，细沟宽度分别平均
增加０６４、０８０ｃｍ，２０°坡度下细沟宽度和深度的增
加速率分别是 １５°坡度下的 １７、１３倍。２个坡度
下，下坡段（１０８～１５９ｃｍ坡长）细沟平均宽度的增
加量大于上坡段（４０～９１ｃｍ坡长），而细沟平均深
度在上、下坡段的增加量差别不大。

表 １　Ｔ１和 Ｔ１５时刻下细沟真实深度和宽度

Ｔａｂ．１　Ｍｅａｓｕｒｅｄｒｅａｌｒｉｌｌｄｅｐｔｈａｎｄｒｉｌｌｗｉｄｔｈ

ａｔｔｉｍｅｏｆＴ１ａｎｄＴ１５ ｃｍ

ＳＤ／（°）
ＳＬ／

ｃｍ

Ｔ１时刻 Ｔ１５时刻

Ｈ１ Ｗ１ Ｈ１５ Ｗ１５
ΔＨ ΔＷ

１４２ ６４５ ７３３ ７３７ ８０８ ０９２ ０７５

１５
１０８ ５４１ ８６１ ６３２ ９２９ ０９１ ０６８

７４ ５７８ ７０８ ６５８ ７６０ ０８０ ０５２

４０ １５０ ６３１ ２９８ ６６４ １４８ ０３３

１４２ ６２７ ８３２ ７９４ ９４９ １６７ １１７

２０
１０８ ５０６ ８１７ ７２０ ９２８ ２１４ １１１

７４ ４０２ １００６ ５６０ １０６０ １５８ ０５４

４０ １０１ ８５８ ２７５ ８８０ １７４ ０２２

　　注：ＳＤ为坡度，ＳＬ为坡长，Ｈ为细沟真实深度，Ｗ为细沟宽度，ΔＨ

为细沟深度增加值，ΔＷ为细沟宽度增加值，下同。

３２　有径流条件下坡面细沟形态特征
在坡面有径流存在的情况下，现有测量方法如

测尺法和三维激光扫描法均较难快速、准确剔除径

流因素的影响并准确获取某一时刻细沟深度的变化
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情况。运用立体摄影测量技术，在试验过程中使 ２
台相机同时拍摄照片，通过生成 ＤＥＭ获得的细沟深
度为细沟的表征深度 ｈ，表征深度 ｈ与细沟的真实
深度 Ｈ之间存在一个径流深的差值 ｄ，运用 １２节
中计算的无径流条件下细沟的真实深度进行内插，

即可得到有径流条件下不同坡长和坡度的细沟真实

深度 Ｈ（表 ２）。结果表明，细沟的真实深度和宽度
均随试验历时的增加（由 Ｔ２时刻变化到 Ｔ１４时刻）而
增加，这较好地模拟了黄土坡面细沟发育过程中

坡面侵蚀形态的变化过程
［１１］
；细沟宽度随试验历

时的变化呈非线性增加，这可归因于细沟沟壁崩

塌具有随机性和不确定性的特点
［１７－１８］

。在２个坡
度处理下，细沟的真实深度随坡长的增加总体上

呈增加趋势，细沟宽度随坡长则呈先增加后减小

的趋势。

３３　有径流条件下坡面细沟水流形态特征
试验结果表明，运用立体摄影测量技术获取坡

面细沟水流形态，可使细沟水流宽度和深度的测量

精度达到毫米级且避免了对坡面的人为扰动。由

表３可知，与细沟真实深度的变化规律相同，细沟表
征深度随坡长总体上也呈增加趋势。２个坡度处理
下，随着坡长的增加，坡面细沟水流宽度逐渐减小

（表３），其原因为：①下坡段的流速大于上坡段流速

（１５°和２０°坡度处理下，下坡段流速分别比上坡段
大３８３％ ～４１９％和３５４％ ～３８７％）。②上坡段
的径流比较分散，下坡段径流相对集中，这可归因于

随着坡长的增加，细沟宽度和深度大体上均呈增加

趋势（表２），但细沟深度的增加速率远大于细沟宽
度（表１），从而导致上坡段细沟呈“宽浅型”，而下
坡段细沟呈“窄深型”。细沟水流深度随坡长无明

显变化规律。就坡面细沟水流的平均宽度和深度而

言，１５°坡度下细沟水流宽度略大于 ２０°坡度下的细
沟水流宽度，偏大幅度为 １７％ ～１３１％，而细沟水
流深度在２个坡度下差别不明显。

表 ２　Ｔ５、Ｔ８、Ｔ１１时刻下计算的细沟真实深度和细沟宽度

Ｔａｂ．２　Ｃａｌｃｕｌａｔｅｄｒｅａｌｒｉｌｌｄｅｐｔｈａｎｄｒｉｌｌｗｉｄｔｈａｔ

ｔｉｍｅｏｆＴ５，Ｔ８ａｎｄＴ１１ ｃｍ

ＳＤ／（°）
ＳＬ／

ｃｍ

Ｔ５时刻 Ｔ８时刻 Ｔ１１时刻

Ｈ５ Ｗ５ Ｈ８ Ｗ８ Ｈ１１ Ｗ１１
１４２ ６６８ ７６５ ６９１ ７７１ ７１４ ８０７

１５
１０８ ５６４ ８７４ ５８７ ８９３ ６０９ ９０８

７４ ５９８ ７２５ ６１８ ７３３ ６３８ ７４４

４０ １８７ ６３９ ２２４ ６５８ ２６１ ６５５

１４２ ６６９ ８６６ ７１１ ８９１ ７５２ ９４６

２０
１０８ ５６０ ８４０ ６１３ ８７３ ６６７ ８９９

７４ ４４２ １０１８ ４８１ １０３３ ５２１ １０５８

４０ １４５ ８６０ １８８ ８６９ ２３２ ８７３

表 ３　Ｔ２、Ｔ５、Ｔ８、Ｔ１１、Ｔ１４时刻下细沟表征深度、计算的细沟水流深度和细沟水流宽度

Ｔａｂ．３　Ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｚｅｄｒｉｌｌｄｅｐｔｈ，ｃａｌｃｕｌａｔｅｄｒｉｌｌｆｌｏｗｄｅｐｔｈａｎｄｒｉｌｌｆｌｏｗｗｉｄｔｈａｔｔｉｍｅｏｆＴ２，Ｔ５，Ｔ８，Ｔ１１ａｎｄＴ１４
ｃｍ

ＳＤ／（°） ＳＬ／ｃｍ
Ｔ２时刻 Ｔ５时刻 Ｔ８时刻 Ｔ１１时刻 Ｔ１４时刻

ｈ２ ｄ２ ｗ２ ｈ５ ｄ５ ｗ５ ｈ８ ｄ８ ｗ８ ｈ１１ ｄ１１ ｗ１１ ｈ１４ ｄ１４ ｗ１４
１４２ ６２８ ０１７ １６６ ６５０ ０１８ １７７ ６７２ ０１９ １７３ ６９３ ０２１ １８５ ７１５ ０２２ １７６

１５
１０８ ５２９ ０１２ ２８５ ５４９ ０１５ ２６９ ５７２ ０１５ ２６４ ５９１ ０１８ ２５５ ６１３ ０１９ ２８９

７４ ５６０ ０１８ ３２５ ５７８ ０２０ ３１０ ５９７ ０２１ ３１９ ６１６ ０２２ ３２９ ６３６ ０２２ ３１６

４０ １３８ ０１２ ４４３ １７４ ０１３ ３６９ ２０９ ０１５ ３５８ ２４６ ０１５ ３４０ ２７９ ０１９ ３３２

１４２ ６１２ ０１５ １６４ ６５３ ０１６ １６６ ６９５ ０１６ １６４ ７３５ ０１７ １６６ ７７７ ０１７ １６４

２０
１０８ ４８８ ０１８ ２３８ ５４３ ０１７ ２４０ ５９６ ０１７ ２４６ ６４８ ０１９ ２２８ ７０２ ０１８ ２２１

７４ ３８５ ０１７ ３０１ ４２６ ０１６ ３１５ ４６４ ０１７ ３２０ ５０３ ０１８ ３１７ ５４０ ０２０ ３０１

４０ ０８３ ０１８ ３７５ １２６ ０１９ ３６６ １６８ ０２０ ３４２ ２１１ ０２１ ３７９ ２５４ ０２１ ３６４

４　讨论

立体摄影测量技术通过２台数码相机在同一时
刻拍摄的两张照片，基于两张照片交叉重叠的部分

提取高精度 ＤＥＭ，只需２台能够手动对焦的普通相
机即可实现对坡面微地形的实时精确测量，对被测

物体的表面形态进行三维分析，具有速度快、精度

高、非接触式和有效克服遮挡等特点。由于目前还

没有比较准确的测量动床条件下坡面细沟和细沟水

流参数的方法，因此本文在进行立体摄影测量的同

时，还进行了传统的手工测量（测尺法），以期对比

分析２种方法的异同。试验结果表明（表 ４），立体
摄影测量技术与测尺法所测的细沟深度、宽度和细

沟水流深度、宽度随坡长和坡度均有相同的变化规

律，说明立体摄影测量技术所测的数据是准确可靠

的。与传统测量手段和三维激光扫描技术相比，立

体摄影测量技术在刻画地表微地形、获取地面真实

形态和测量坡面薄层水流参数方面有如下特点：

（１）速度快，获取一次地面形态的时间小于１ｓ，
远小于三维激光扫描仪扫描坡面以及用测针板或钢
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表 ４　人工测尺法和立体摄影法测量的细沟深度、宽度和细沟水流深度、宽度

Ｔａｂ．４　Ｒｉｌｌｄｅｐｔｈ，ｗｉｄｔｈａｎｄｒｉｌｌｆｌｏｗｄｅｐｔｈ，ｗｉｄｔｈｍｅａｓｕｒｅｄｂｙｍａｎｕａｌｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｗｉｔｈ

ｓｔｅｅｌｒｕｌｅｒａｎｄｐｈｏｔｏｇｒａｍｍｅｔｒｙ

坡度／（°） 坡长／ｃｍ 测量方法
Ｈ Ｗ ｄ ｗ

平均值／ｃｍ 标准差 平均值／ｃｍ 标准差 平均值／ｃｍ 标准差 平均值／ｃｍ 标准差

１０８
测尺 ６０ ０４１ ９０ ０４７ ０４ ００５ ３２ ０３２

１５
摄影 ５８１ ０３９ ８８９ ０３０ ０１６ ００３ ２７２ ０１４

７４
测尺 ６４ ０４８ ７３ ０２７ ０４ ００４ ３３ ０２２

摄影 ６１３ ０３４ ７３２ ０２２ ０２１ ００２ ３２０ ００７

１０８
测尺 ６３ １０８ ８７ ０５２ ０３ ００５ ２７ ０２３

２０
摄影 ６００ ０９１ ８６４ ０４８ ０１８ ００１ ２３５ ０１０

７４
测尺 ５０ ０７６ １０４ ０２６ ０４ ００５ ３４ ０２２

摄影 ４７１ ０６７ １０２９ ０２３ ０１８ ００２ ３１１ ００９

尺人工测量坡面形态所需的时间，可以用于沟壁崩

塌前的裂隙观测及滑坡侵蚀等发生发展迅速的土壤

侵蚀过程监测。

（２）精度高，传统测量手段仅能达到厘米级精
度，且所得重复数据之间的相对误差均大于立体摄

影法的相对误差（表 ４），三维激光扫描虽能达到毫
米级精度，但受测量距离及角度的影响，扫描所得到

的点云密度不一，一般会呈现近密远疏的情况，立体

摄影测量技术不仅能获得密度相对一致的点云数据

且均能达到毫米级精度。

（３）非接触，立体摄影测量技术与三维扫描技
术一样，都是非接触式测量方法，从而有效避免传统

测量方法对坡面的扰动。

（４）有效克服沟壁遮挡的影响，立体摄影测量技
术通过正射影像获取点云数据，能将弯曲的细沟沟底

形态和洼地准确表达建模，减少遮挡“黑洞”的出现。

（５）立体摄影测量技术克服了人工目视观测带
来的误差，通过毫米级精度的照片及生成的 ＤＥＭ，
可以直接精确量取坡面流的宽度，计算流深；２种方
法所测的细沟宽度与细沟水流宽度的相对误差分别

为０２１％ ～０６５％和２５６％ ～１６０１％。细沟深度
与细沟水流深度虽有相同的变化趋势，但与立体摄

影法相比，通过人工测尺法测量得到的细沟深度和

细沟水流深度均偏大，偏大幅度分别为 ３３％ ～
５１％、９１０％ ～１７８５％（表 ４），这与 ＶＩＮＣＩ等［１２］

研究有类似的结论，他们指出人工测量法比三维激

光扫描法在估算细沟侵蚀量上偏大 １５％。分析其
原因，这主要与人工俯视读数有关，特别是在测量细

沟水流深度时，测针或者钢尺插入含沙浓度较大的

细沟水流内，较难控制插入的深度，会对细沟水流形

成阻碍，使钢尺刻度无法看清且钢尺上方的水深明

显偏大，因此，在运用测尺法测量细沟和细沟水流深

度时，需要对原始读数进行相应的校正。

（６）通过无径流时刻地表真实形态的获取，能

用差分法准确计算浑浊含沙水流的深度及相应时刻

的细沟深度。

综上所述，立体摄影测量技术较好地解决了坡面

土壤侵蚀过程中下垫面变化迅速这一动床条件下细沟

深度和含沙水流深度的精确测量问题，为坡面细沟和

细沟水流参数快速、准确测量提供了一种有效方法。

然而，本研究仅限于上方汇流条件下单条细沟和细沟

水流形态特征参数的测量，今后研究可继续探索在模

拟降雨条件下坡面存在多条细沟时的测量方法。

５　结束语

利用人工模拟冲刷试验，基于立体摄影测量技

术，提出了动床条件下坡面细沟宽度、深度以及细沟

水流宽度、深度的测量和计算方法，分析了 １５°和
２０°坡度处理下坡面细沟和细沟水流特征及其变化
规律，探讨了立体摄影测量技术与其他测量技术在

细沟及细沟水流形态特征参数测量方面的异同。结

果表明：在坡面无径流条件下，基于立体摄影技术提

取的高精度 ＤＥＭ，能直接准确测量细沟的宽度和深
度；在坡面有径流条件下，通过立体摄影照片可以直

接量取细沟宽度和细沟水流宽度，运用内插法，立体

摄影技术能较准确地测量细沟深度和细沟水流深度

的实时动态变化。与通过立体摄影测量技术获得的

细沟形态和细沟水流特征相比，通过测尺法测量得

到的细沟深度和细沟水流深度均不同程度偏大，细

沟宽度和细沟水流宽度虽然差别不大，但通过测尺

法所获数据的精度较低，重复性较差，相对误差均大

于立体摄影测量法。就坡长而言，随坡长的增加，细

沟深度逐渐增大，细沟水流深度则无明显变化规律，

细沟宽度先增大后减小，细沟水流宽度逐渐减小；就

２个坡度处理而言，２０°坡度下细沟宽度和深度的增
加速率分别是１５°坡度下的 １７倍和 １３倍，１５°坡
度下细沟水流的宽度比 ２０°坡度下的流宽大 １７％ ～
１３１％，而流深差别不大。
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