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摘要：针对国产的中小型钢辊式圆捆机收获完整稻秆易产生堵塞的问题，利用自行设计的钢辊式圆捆机（草捆直

径约 ５００ｍｍ）试验装置对其打捆过程进行了研究。通过高速摄像分析可知：旋转草芯形成过程实质上是稻秆在卷
压室内连续卷绕累积的过程，形成的旋转草芯可对后续喂入的稻秆产生较大的牵带作用，进而消除打捆堵塞。通

过试验分析可知，旋转草芯形成过程主要依靠钢辊对稻秆的摩擦牵引及后续喂入稻秆的持续推动完成的，据此，针

对影响钢辊式圆捆机形成旋转草芯的主要因素———钢辊对稻秆的摩擦作用、捡拾器弹齿端点线速度以及稻秆喂入

量为试验因素，以旋转草芯形成时的干物质质量为评价指标，进行了试验研究。结果表明：各因素对旋转草芯形成

时的干物质质量贡献率从大到小依次为：钢辊对稻秆的摩擦作用、捡拾器弹齿端点线速度、稻秆喂入量。当因素参

数组合为钢辊与稻秆间的滑动摩擦因数约 ０６５、捡拾器弹齿端点线速度 ２２３ｍ／ｓ、稻秆喂入量 １５ｋｇ／ｓ时，旋转草
芯形成时的干物质质量为 １５８ｋｇ。研究结果可为钢辊式圆捆机的设计及其作业参数优化提供理论及技术依据。
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　　引言

目前我国稻秆年产量已超过２１亿 ｔ，但稻秆疏
松的结构使其贮运成本较高，所以多数稻秆常被随

意抛弃或就地焚烧，对环境造成了严重污染。稻秆

作为一种可再生资源正在得到广泛深入利用
［１－５］

，

而对稻秆进行打捆压缩回收是使其得到充分利用的

前提条件。

钢辊式圆捆机是我国进行秸秆收获的关键技术

装备，由于其具有结构简单、配套动力较小、价格较

低等特点而受到广大农户的欢迎
［６］
。但我国生产

的钢辊式圆捆机大多是以牧草打捆机为基础研发

的
［７］
，随着半喂入式水稻收获机的快速发展，由其

获得的完整稻秆资源越来越丰富，利用中小型钢辊

式圆捆机对这种完整稻秆打捆时易产生堵塞现象，

从而限制了钢辊式圆捆机的应用与发展。

目前，国外对圆捆机的相关研究报道主要集中于

圆捆机的应用领域
［８－１３］

，我国学者针对圆捆机打捆

也做了一些研究，但多数报道还是主要集中于钢辊式

圆捆机的研发性设计、改进及应用等方面
［１４－２０］

，缺少

针对钢辊式圆捆机卷捆过程的详细研究。

针对我国研制的中小型钢辊式圆捆机进行完整

稻秆（尤其是含水率大于 ６５％的完整鲜稻秆）打捆
时易产生堵塞的现象

［１４］
，本文在自制的新型钢辊式

圆捆机基础上，对该机旋转草芯形成过程进行详细

研究分析，并对影响旋转草芯形成的主要因素进行

试验研究，为研制适合中国应用的秸秆类中小型钢

辊式圆捆机提供必要的理论与技术支持。

１　试验设备与材料

１１　试验装置和仪器设备
采用的试验装置如图１所示。该试验装置主要

由钢辊式圆捆机（钢辊直径 １５０ｍｍ、卷压室净尺寸
Φ５００ｍｍ×７５０ｍｍ）和带式输送机（长度 ４０００ｍｍ）
组成，各配１台电动机和 １台变频器分别用来驱动
和调速。其中圆捆机在卷压室喂入口处配置了一对

喂入辊（其中上辊为圆环齿刀式，每个圆环周向均

匀布置３个齿刀，相邻两圆环上的齿刀旋转相位差
为６０°），并在卷压室底部设置了 ３个水平钢辊（其
上均匀焊接１２根尺寸为１００ｍｍ×３０ｍｍ×４ｍｍ的
钢板条），该圆捆机不仅增强了对大喂入量情况下

完整稻秆的攫取喂入能力（正常工作时喂入对辊主

要起导送作用），同时增强了卷压室底部钢辊对刚

进入卷压室稻秆的拨送及卷绕能力。经试验证实，

该圆捆机对完整稻秆（其长度与圆捆机宽度相近）

打捆时，稻秆能够在卷压室内快速形成连续卷绕累

积过程，从而消除打捆堵塞现象。为便于观测，在卷

压后室侧壁开设了一个半圆形的高速摄像观测口

（配置透明玻璃板）。

图 １　钢辊式圆捆机试验装置示意图

Ｆｉｇ．１　Ｓｋｅｔｃｈｍａｐｏｆｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｅｑｕｉｐｍｅｎｔｏｆｓｔｅｅｌｒｏｌｌ

ｒｏｕｎｄｂａｌｅｒ
１．带式输送机　２．输送机电动机　３．捡拾器弹齿　４．捡拾器　

５．卷压室喂入口　６．喂入下辊　７．喂入上辊　８～１７．卷草钢辊

１８．高速摄像观测口　１９．卷压后室　２０．液压放捆机构　２１．卷

压前室　２２．捆绳机构　２３．圆捆机电动机
　
另 外，采 用 的 仪 器 设 备 还 有 美 国 Ｖｉｓｉｏｎ

Ｒｅｓｅａｒｃｈ公司生产的 Ｖ５１型数字式高速摄像机
（１２００帧／ｓ，４ＧＢ）；上海一恒科学仪器有限公司生
产的 ＤＨＧ－９４２０Ａ型电热恒温鼓风干燥箱。
１２　试验材料与方法

采用哈尔滨市香坊区城高子镇经割前摘脱水稻

收获机获得的完整稻秆为试验原料，经测定其含水

率为１０％（试验中采用复水法调整稻秆含水率），平
均长度为７５０ｍｍ（不包括穗头部稻秆）。

为保证稻秆匀速喂入圆捆机，卷捆试验前，先确

定输送机运动速度为 １ｍ／ｓ，然后根据稻秆喂入量
确定稻秆在输送机上每米铺放的质量并称取；卷捆

试验时，将称量好的稻秆按要求均匀铺放于输送机

上由其匀速喂入圆捆机，喂入过程中及时在输送机

上按要求铺放稻秆（已称量）直至形成旋转草芯，旋

转草芯形成后立即放出、称量并记录其质量。每组

试验重复５次，试验结果取其平均值。
１３　试验因素与评价指标

根据预试验及高速摄像分析可知，影响旋转草

芯形成的主要因素是后续稻秆的推动力以及钢辊对

稻秆的摩擦作用力。

根据动能定理，后续稻秆的推动力与连续进入

的稻秆运动速度及其质量成正比，而后续稻秆运动

速度与捡拾器弹齿端点线速度和钢辊边缘线速度有

关（本试验中捡拾器弹齿端点线速度与钢辊边缘线

速度之比为 ０９２）；后续稻秆质量与稻秆单位时间
喂入量（即稻秆喂入量）有关。因此，本文将捡拾器

弹齿端点线速度、稻秆喂入量作为试验因素。

根据文献［２１－２３］可知，物料的摩擦特性与其
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含水率、接触材料的表面粗糙度有关。经预试验可

知，不同含水率的复水稻秆与钢板间具有不同的摩

擦特性（稻秆与钢板间的滑动摩擦因数随稻秆含

水率的增大总体呈增大的趋势）。因此结合生产

实际情况，本文在圆捆机结构不变的条件下，通过

改变稻秆含水率来反映钢辊对稻秆的摩擦作用情

况，以便于研究分析钢辊摩擦作用对旋转草芯形成

的影响。

经以上综合分析，本文选取稻秆含水率（代表

钢辊对稻秆的摩擦作用）、捡拾器弹齿端点线速度

以及稻秆喂入量作为试验因素，将旋转草芯干质量

Ｙ（旋转草芯形成时的干物质质量）作为评价指标。
１４　试验因素水平

采用三因素五水平正交旋转试验设计方法，各

试验因素水平如表１所示。

表 １　试验因素编码

Ｔａｂ．１　Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｆａｃｔｏｒｓａｎｄｌｅｖｅｌｓ

编码 稻秆含水率／％
捡拾器弹齿端点

线速度／（ｍ·ｓ－１）

稻秆喂入量／

（ｋｇ·ｓ－１）

－１６８ １２ １５８ ０７

－１ ２３ １７２ ０９

０ ４０ １９２ １３

１ ５７ ２１２ １７

１６８ ６８ ２２６ １９

２　旋转草芯形成过程分析

在稻秆含水率 １２％、捡拾器弹齿端点线速度
１９４ｍ／ｓ、钢辊边缘线速度 ２１１ｍ／ｓ、稻秆喂入量
１０ｋｇ／ｓ（稻秆在输送带上的每米铺放质量为 １ｋｇ）
的卷捆条件下，利用高速摄像进行了旋转草芯形成

过程研究分析。

为便于追踪稻秆在旋转草芯形成过程中的运动

轨迹和速度变化情况，试验前将部分稻秆沿根部向

上２００ｍｍ长范围分别染成红色（下文称红色标记
稻秆）和绿色（下文称绿色标记稻秆），试验时抽取

这２种颜色稻秆各７根分别铺放于输送带的首尾两
端（红色标记稻秆在前）。

２１　旋转草芯形成过程受力分析
稻秆在卷压室内卷绕累积过程受力分析如图 ２

所示。

由图２可看出，圆捆机工作时，横向铺放的稻秆
在捡拾器弹齿捡拾、推送下，能够克服自身重力、捡

拾器上托板及稻秆间的摩擦阻力而向前上方（喂入

口方向）移动，考虑实际情况下捡拾器上托板及稻

秆间的摩擦阻力较小，故将其忽略不计，因此，稻秆

在捡拾器上沿运动方向受到的合力 Ｔ可表示为

图 ２　稻秆在卷压室内卷绕累积过程受力示意图

Ｆｉｇ．２　Ｆｏｒｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｒｉｃｅｓｔｒａｗｉｎｂａｌｉｎｇｃｈａｍｂｅｒ
　

Ｔ＝Ｊｃｏｓβ－Ｇｓｉｎβ （１）
式中　Ｔ———稻秆在捡拾器上沿运动方向的合力，Ｎ

Ｊ———捡拾器弹齿对稻秆的推力，Ｎ
Ｇ———捡拾器上稻秆的重力，Ｎ
β———捡拾器上托板与水平方向的夹角，（°）

由式（１）可知，合力 Ｔ取决于捡拾器弹齿对稻
秆的推力，且由图２可知，此合力可认为是喂入口处
稻秆受到的推力。

当稻秆到达卷压室喂入口处时，稻秆受到的水

平合力 Ｆｈｘ为
　Ｆｈｘ＝Ｆ６ｃｏｓβ＋Ｆ７ｃｏｓθ＝ｆ（Ｎ６ｃｏｓβ＋Ｎ７ｃｏｓθ） （２）
式中　Ｆ６———喂入下辊对稻秆的摩擦力，Ｎ

Ｆ７———喂入上辊对稻秆的摩擦力，Ｎ
Ｎ６———喂入下辊对稻秆的支持力，Ｎ
Ｎ７———喂入上辊对稻秆的支持力，Ｎ
ｆ———稻秆与钢辊间摩擦因数
θ———稻秆与喂入上辊的接触角，（°）

式（２）中，Ｎ７、Ｎ６与后续稻秆推力 Ｔ呈正相关，
因此稻秆在喂入口处受到的水平合力 Ｆｈｘ主要与后
续稻秆推力 Ｔ（捡拾器弹齿对稻秆的推力）呈正相
关。一般钢辊式圆捆机工作时，喂入口处稻秆量较

少（θ＝０°），喂入上辊主要起导送作用；当喂入口处
稻秆较多（０°＜θ≤９０°）时，稻秆在喂入对辊摩擦作
用下被初步挤压，使稻秆与喂入对辊间的摩擦力增

大（有利于喂入稻秆），由此可知，在稻秆喂入量增

加（０°＜θ≤９０°）的情况下，喂入对辊也可以将其有
效攫取并喂入卷压室。

由图２可看出，在稻秆刚进入卷压室沿 ８～１０
号钢辊运动时，稻秆受到的水平合力 Ｈ表示为

Ｈ＝Ｆｈｘ＋Ｆｃ＋Ｆ８＋Ｆ９＋Ｆ１０ （３）
式中　Ｆ８～Ｆ１０———８～１０号钢辊对稻秆的摩擦力，Ｎ

Ｆｃ———稻秆间相互拉扯产生的作用力，Ｎ
当稻秆运动到１１号钢辊处时，在水平推送力 Ｈ

以及该钢辊摩擦导送（与水平推送力 Ｈ正相关）作
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用下，其运动方向开始由水平变为向上，使稻秆克服

自身重力沿１２、１３号钢辊表面竖直上升。
当稻秆到达１４号钢辊处时，在后续稻秆推力及

该钢辊的摩擦作用下，稻秆的运动方向由竖直向上

变为向斜右上方，设 １４号钢辊处稻秆的重力为 Ｇｉ、
受到的后续稻秆推力为 Ｆｘ，则稻秆在运动方向上受
到的合力 Ｆσ为

Ｆσ＝ｆ（Ｆｘ－Ｇｉ）ｃｏｓσ＋（Ｆｘ－Ｇｉ）ｓｉｎσ （４）
式中　σ———后续稻秆在１４号钢辊处的推动角，（°）

由式（４）可知，当 Ｆσ 在竖直方向上的分力
Ｆσｙ＝Ｆσｓｉｎσ＞Ｇｉ时，稻秆将克服自身重力继续沿
１５、１６号钢辊表面周向卷绕然后降落，当 Ｆσｙ＜Ｇｉ
时，稻秆离开１４号钢辊后便在其重力作用下开始回
落，从而完成稻秆的第 １次卷绕累积过程。后续喂
入稻秆在卷压室内的受力及运动方式基本如前所

述，随后续稻秆的不断喂入，稻秆在卷压室内实现了

连续卷绕累积进程并最终形成旋转草芯。

综合以上分析可知，稻秆在卷压室内卷绕累积过

程主要依靠后续稻秆的推动力及旋转钢辊的摩擦力。

２２　旋转草芯形成过程高速摄像分析
稻秆在捡拾器弹齿捡拾、推送作用下，经喂入对

辊的导送进入卷压室，随后续稻秆的不断喂入，稻秆

在卷压室内连续卷绕累积并逐渐形成旋转草芯。

图３所示为稻秆在卷压室内形成旋转草芯的高速摄
像（从高速摄像观测口进行拍摄），其中 ｋ２表示无
染色标记稻秆，ｋ３表示绿色标记稻秆，图 ３ａ中的
（１）～（７）、（７）～（９）及（９）～（１２）照片时间间隔
分别为０３ｓ、１０ｓ和 ０４ｓ，图 ３ｂ中的坐标原点为
高速摄像观测口的右下角。

由图 ３可知，稻秆在卷压室内的运动过程可细
分为以下２步：

（１）稻秆在卷压后室卷绕累积。稻秆在卷压后
室卷绕累积过程如图 ３ａ中的（１）～（７）所示，利用
高速摄像分析软件的慢速回放功能可知，红色标记

稻秆 ｋ１的运动轨迹及在各时间段（两照片时间间
隔）的平均运动速度分别如图 ３ｂ、图 ３ｃ所示。结合
上述各图可看出，在第１时间段，先喂入卷压室内的
红色标记稻秆在后续喂入稻秆推动及钢辊摩擦力综

合作用下开始沿卷压后室钢辊表面周向上升，此过

程平均运动速度为 ０５２ｍ／ｓ；在第 ２时间段，ｋ１上
升至１４号钢辊处，在该钢辊作用下，ｋ１的运动方向
由垂直向上变为向斜右上方，稻秆受到的重力变为

其主要作用力，导致 ｋ１平均运动速度下降；在第 ３
时间段，红色标记稻秆在其自重作用下开始回落，而

此时与后续上升的稻秆发生摩擦，导致其平均运动

速度继续下降；在第４时间段，红色标记稻秆开始沿

后续喂入稻秆的上层表面继续向下自由滚动，初步

实现草芯的累积，此过程稻秆的重力势能转化为动

能，ｋ１的平均运动速度上升；在第 ５时间段，已滚落
至卷压室下部的红色标记稻秆在后续不断喂入稻秆

的推动下，随后续稻秆一起加速上升至 １４号钢辊；
在第６时间段，红色标记稻秆又在１４号钢辊处受该
钢辊作用而改变方向，并在自重作用下再次回落，进

而实现稻秆整体在卷压室内的连续卷绕累积进程。

由以上分析可看出，此阶段草芯卷绕累积过程实质

上是稻秆在卷压后室左下部不断上升与下降的过程

（形成连续卷绕累积过程），其上升的高度主要取决

于后续稻秆的推动力及旋转钢辊的摩擦力。

（２）稻秆卷绕累积进程逐渐扩张至整个卷压
室，草芯开始旋转。由图 ３ａ中的（８）～（９）可看出，
随后续稻秆不断喂入，红色标记稻秆在摄像范围内

消失，无染色标记稻秆沿周向卷绕，绿色标记稻秆开

始到达卷压室左下部，此时稻秆几乎充满整个卷压

室，高速摄像显示草芯随后开始以一定的速度旋转

起来，其旋转过程如图３ａ中的（１０）～（１２）所示，这
说明卷压室内已有稻秆在后续稻秆不断推动及钢辊

导送综合作用下逐渐向卷压室中前部移动，卷绕累

积进程也逐渐扩张至整个卷压室，钢辊对稻秆总的

周向牵引力不断增大，加上后续喂入稻秆不断对草

芯施加的推动力，促使草芯开始旋转。经大量预试

验观测，此阶段如草芯不能尽快旋转，则无法使卷压

室内已有稻秆实现进一步的卷绕累积进程，此时即

使稻秆充满整个卷压室也无法形成旋转草芯，从而

易造成稻秆堆积在喂入口处。由此可知，要让旋转

草芯顺利形成必须实现稻秆在卷压室内的连续卷绕

累积，否则易于造成打捆堵塞。且经进一步研究分

析可知，此阶段稻秆的卷绕累积进程主要依靠稻秆

与卷压室内钢辊间不断增大的摩擦力来实现。

经试验可知，旋转草芯形成时的干质量为

３８７ｋｇ，由高速摄像测试软件可测出旋转草芯形成
后的边缘线速度为１７２ｍ／ｓ（约为钢辊边缘线速度
的８１％），说明旋转草芯形成后内部较松弛，此时钢
辊对旋转草芯的总摩擦力还较小，旋转草芯与钢辊

间存在明显的打滑现象。

经大量试验证实，在有利的卷捆条件下，旋转草

芯在第１步即可形成。
２３　旋转草芯对后续稻秆的牵带作用

为进一步说明旋转草芯形成对后续稻秆喂入的

影响，对稻秆在旋转草芯形成前、形成后进入卷压室

过程进行了高速摄像分析（从圆捆机左前方进行拍

摄）。为方便分析，以稻秆离开捡拾器弹齿时的位置

作为初始位置，并通过高速摄像测试软件追踪稻秆每
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图 ３　稻秆在卷压室内形成旋转草芯的过程

Ｆｉｇ．３　Ｍｏｖｅｍｅｎｔｏｆｒｉｃｅｓｔｒａｗｉｎｂａｌｉｎｇｃｈａｍｂｅｒ
（ａ）旋转草芯形成过程高速摄像　（ｂ）图３ａ中的（１）～（７）照片红色标记稻秆 ｋ１的运动轨迹

（ｃ）图３ａ中的（１）～（７）照片红色标记稻秆 ｋ１在各时间段的平均速度

　
间隔００２５ｓ时的运动情况，图 ４所示为稻秆连续在
５个位置的运动轨迹及在各时间段的平均运动速度。

由图４ａ可看出，稻秆在旋转草芯形成后进入卷
压室过程的运动轨迹总体较平稳，说明旋转草芯形

成有利于后续稻秆向卷压室喂入口方向移动；由

图 ４　旋转草芯对稻秆进入卷压室过程的影响

Ｆｉｇ．４　Ｅｆｆｅｃｔｓｏｆｒｏｔａｒｙｓｔｒａｗｃｏｒｅｏｎｒｉｃｅｓｔｒａｗｍｏｖｉｎｇｉｎｔｏｂａｌｉｎｇｃｈａｍｂｅｒ
　

图４ｂ可看出，稻秆在旋转草芯形成前、后进入卷压
室过程中，在自身重力及所受摩擦阻力作用下，稻秆

离开弹齿后的平均运动速度均出现下降的趋势，后

又因在喂入对辊的输送作用而逐渐增大，但稻秆在

旋转草芯形成后的平均运动速度总体比旋转草芯形

成前高，尤其是稻秆逐渐移向喂入口处时，其平均运

动速度增加幅度较明显（由 １３７ｍ／ｓ快速增加至

１６６ｍ／ｓ），说明旋转草芯形成对喂入口处的稻秆有
较大的牵引作用，这是因为旋转草芯形成后，捡拾器

喂入的稻秆一旦到达 ８号钢辊处，便会在旋转草芯
与旋转钢辊大的牵引力作用下被迅速卷入卷压室并

跟随旋转草芯旋转，而由于稻秆间存在相互交织与

牵连，已被卷入卷压室的稻秆会对喂入口处的稻秆

有较大的拖拽牵引作用，从而使到达喂入口处的稻

秆运动速度迅速增加。

由此可知，旋转草芯尽快形成是保证卷捆过程

顺利进行的重要前提条件。旋转草芯如不能尽快形

成，不仅会使新喂入的稻秆易于堵塞在卷压室喂入

口处，导致整个卷捆作业无法进行，且已进入卷压室
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的稻秆易受钢辊的旋转带动而产生稻秆缠绕钢辊现

象，造成打捆机故障。因此，钢辊式圆捆机打捆时产

生堵塞现象的根本原因是旋转草芯不能尽快形成，

这在试验中已得到验证。

经上述试验分析可知，要促使旋转草芯尽快的

形成主要应增加后续稻秆的推动力以及增加钢辊对

稻秆的摩擦力。

３　试验结果及分析

３１　试验结果
本试验结果如表 ２所示，Ａ、Ｂ、Ｃ分别为因素

稻秆含水率、捡拾器弹齿端点线速度、稻秆喂入量

的编码值。

表 ２　试验方案与结果

Ｔａｂ．２　Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｃｈｅｍｅａｎｄｒｅｓｕｌｔｓ

试验序号 Ａ Ｂ Ｃ 旋转草芯干质量 Ｙ／ｋｇ

１ －１ －１ －１ ３７

２ －１ －１ １ ３０

３ －１ １ －１ ２８

４ －１ １ １ ２１

５ １ －１ －１ ２０

６ １ －１ １ １８

７ １ １ －１ １７

８ １ １ １ １６

９ －１６８ ０ ０ ３９

１０ １６８ ０ ０ １５

１１ ０ －１６８ ０ ２３

１２ ０ １６８ ０ １７

１３ ０ ０ －１６８ ２９

１４ ０ ０ １６８ ２３

１５ ０ ０ ０ ２１

１６ ０ ０ ０ １９

１７ ０ ０ ０ １９

１８ ０ ０ ０ ２２

１９ ０ ０ ０ １９

２０ ０ ０ ０ ２０

３２　试验分析
３２１　回归模型与方差分析

根据表２的试验结果，利用 ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ软件
获取各因素编码值与旋转草芯形成时的干物质质量

（简称旋转草芯干质量）Ｙ的回归模型为
Ｙ＝２－０６３Ａ－０２４Ｂ－０２０Ｃ＋０１６ＡＢ＋０１４ＡＣ＋

００１３ＢＣ＋０２２Ａ２－００２６Ｂ２＋０１９Ｃ２ （５）
回归模型的方差分析如表 ３所示。由表 ３可

知，模型的 Ｐ值极显著，失拟项不显著，说明在本试
验研究范围内，各试验指标的影响极显著且模型是

合适的。由 ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ软件还可获得模型的决
定系数 Ｒ２＝０９７，说明回归模型与试验结果拟合程
度较好，可用于预测旋转草芯形成时干物质质量的

变化情况。

表 ３　旋转草芯干质量回归模型的方差分析

Ｔａｂ．３　Ｖａｒｉａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｒｅｇｒｅｓｓｉｏｎｅｑｕａｔｉｏｎ

ｆｏｒｄｒｙｍａｓｓｏｆｒｏｔａｒｙｓｔｒａｗｃｏｒｅ

项目 自由度 均方 Ｆ值 Ｐ值

模型 ９ ０９１ ３６６０ ＜００００１

Ａ １ ５３４ ２１４３９ ＜００００１

Ｂ １ ０８０ ３２２３ ００００２

Ｃ １ ０５４ ２１６０ ００００９

ＡＢ １ ０２１ ８４９ ００１５５

ＡＣ １ ０１５ ６０８ ００３３４

ＢＣ １ １２５０×１０－３ ００５０ ０８２７２

Ａ２ １ ０７１ ２８４４ ００００３

Ｂ２ １ ９７６１×１０－３ ０３９ ０５４５１

Ｃ２ １ ０５０ ２００８ ０００１２

失拟项 ５ ００３４ ２１１ ０２１５９

　　注：表示 Ｐ＜００１水平极显著。

３２２　各因素对旋转草芯干质量的贡献率
由表 ３的一次项 Ｆ值可判断各因素对评价指

标贡献率从大到小依次为：钢辊对稻秆的摩擦作用、

捡拾器弹齿端点线速度、稻秆喂入量。

３２３　各因素对旋转草芯干质量的影响
将稻秆喂入量固定在零水平上，得到稻秆含水

率与捡拾器弹齿端点线速度对旋转草芯干质量的影

响，如图５ａ所示。从图５ａ可看出，随稻秆含水率的
升高，旋转草芯干质量逐渐减小，这是因为随稻秆含

水率的增加，稻秆与钢辊间的摩擦因数总体呈增大

趋势，因此钢辊对草芯可以形成足够大的周向牵引

力使其旋转起来。当稻秆含水率一定时，旋转草芯

干质量随捡拾器弹齿端点线速度的增大总体呈下降

趋势，这是因为提高捡拾器弹齿端点线速度，弹齿对

稻秆的向前推送作用变强，稻秆获得的动能越大越

有利于其进入卷压室或推动卷压内稻秆向前移动，

同时捡拾器弹齿端点线速度的增加也意味着钢辊边

缘线速度的增大，钢辊对卷压室内的稻秆作用频率

越高，越有利于旋转草芯的快速形成。

将捡拾器弹齿端点线速度固定在零水平上，得

到稻秆含水率与稻秆喂入量对旋转草芯干质量的影

响，如图５ｂ所示。从图５ｂ可看出，在稻秆含水率一
定的情况下，旋转草芯干质量随稻秆喂入量增加呈

先快速下降后缓慢上升的趋势，这是因为稻秆喂入

量较低时，随稻秆喂入量的增加，稻秆获得的动能也

随之增大，增加了后续喂入稻秆对卷压室内稻秆的

推动作用，同时单位时间内卷压室内稻秆质量增加

较快，钢辊对稻秆的摩擦作用快速增大，从而促进了

旋转草芯快速形成，降低旋转草芯干质量；当稻秆喂

入量过高时，稻秆在喂入口处快速堆积，不利于喂入
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对辊的攫取喂入，因此过厚稻秆层不利于旋转草芯

的快速形成，不仅会削弱稻秆向前运动的总动力，而

且还易造成后续喂入稻秆在卷压室喂入口处的累积

堵塞，这在试验中得到了证实。由此可知，适当增大

稻秆喂入量，有助于减小旋转草芯干质量，但稻秆喂

入量不宜过大。

将稻秆含水率固定在零水平上，得到捡拾器弹

齿端点线速度与稻秆喂入量对旋转草芯干质量的影

响，如图５ｃ所示。从图５ｃ可看出，当捡拾器弹齿端
点线速度较大时，稻秆喂入量变化对旋转草芯干质

量影响较大，当稻秆喂入量较大时，捡拾器弹齿端点

线速度对旋转草芯干质量影响较大，但捡拾器弹齿

端点线速度和稻秆喂入量对旋转草芯干质量的影响

规律总体与之前分析的一样。

图 ５　旋转草芯干质量的响应曲面

Ｆｉｇ．５　Ｒｅｓｐｏｎｓｅｓｕｒｆａｃｅｆｏｒｄｒｙｍａｓｓｏｆｒｏｔａｒｙｓｔｒａｗｃｏｒｅ
　

４　试验参数优化及验证

根据旋转草芯形成过程分析可知，旋转草芯形

成越快，越有利于成捆，因此在稻秆含水率 １２％ ～
６８％、捡拾器弹齿端点线速度１５８～２２６ｍ／ｓ、稻秆
喂入量 ０７～１９ｋｇ／ｓ试验因素范围内，利用
ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ软件将目标函数（旋转草芯形成时的
干物质质量）设为最小值，寻找满足以上目标函数

的最优参数组合，结合圆捆机生产率，最终确定本试

验范围内最优参数组合为稻秆含水率 ５８％（此含水
率稻秆与钢辊间的滑动摩擦因数约为 ０６５），捡拾
器弹齿端点线速度２２３ｍ／ｓ，稻秆喂入量 １５ｋｇ／ｓ，
旋转草芯干质量预测值１４５ｋｇ。

为验证优化结果的可靠性，按照上述优化参数

组合进行了５次重复试验验证，结果取其平均值，验
证结果为１５８ｋｇ，与预测值的相对误差为８．２％，说

明模型是可靠的。

５　结论

（１）钢辊式圆捆机旋转草芯形成过程实质上是
稻秆在卷压室内连续卷绕累积的过程，此过程主要

依靠后续喂入稻秆的推动力以及钢辊对稻秆的摩擦

力综合作用完成；旋转草芯对后续喂入稻秆有较大

的牵带作用，其尽快形成是保证钢辊式圆捆机卷捆

过程顺利进行的关键。

（２）在本试验因素范围内，各因素对钢辊式圆
捆机旋转草芯形成时干物质质量的贡献率从大到小

依次为：钢辊对稻秆的摩擦作用、捡拾器弹齿端点线

速度、稻秆喂入量，优化后的参数组合为：钢辊与稻

秆间的滑动摩擦因数约为 ０６５、捡拾器弹齿端点线
速度２２３ｍ／ｓ、稻秆喂入量１５ｋｇ／ｓ，此时旋转草芯
形成时的干物质质量为１５８ｋｇ。
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