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基于双层分式规划的种植结构多目标模型研究
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摘要：构建了基于双层分式规划的种植结构多目标优化模型，并通过交互式模糊规划方法进行求解。该模型可以

定量得到研究区域在最小灌溉水量情况下的最大种植收益，避免多目标模型求解过程中的主观性；可以兼顾并综

合上层管理者和下层管理者的种植方案决策。将构建的模型及相应求解方法应用于黑河中游甘州区、临泽县、高

台县的种植结构优化中，并将优化结果与实际结果进行对比，结果发现：优化的种植结构整体效益增加３２×１０８元，
整体用水量减少１３×１０９ｍ３，单方水种植效益比实际增加了１９４元／ｍ３，得到的结果验证了模型及求解方法的可
行性。构建的模型与得到的优化结果可为黑河中游及类似地区作物种植结构优化提供理论依据与决策支持。
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　　引言

作物种植结构是农业和灌溉用水管理部门的重

要参考数据［１］，种植结构优化可以促进水资源的优

化配置，提高水资源的有效利用率［２］，缓解水资源

的供需矛盾，从而使农业得以持续发展。

种植结构优化模型分为单目标模型和多目标模

型２种，常用的优化方法有线性规划、非线性规划、
动态规划、模糊优化、模拟退火方法、混沌优化

等［３］。为了避免种植结构单目标优化模型只注重

区域经济效益的弊端，国内外学者开始进行种植结

构多目标优化模型的研究［４－５］。常见的多目标优化

方法有目标权重法、灰色分析法、妥协约束法、熵权

系数法、模糊优选理论、有序度熵模型、进化算法

等［６－１３］。这些方法在种植结构优化模型的研究上

起到了一定的指导意义，但上述方法多数在系数的

计算、目标函数指标权重的确定上存在主观因素，缺

乏理论依据。并且，在以往的种植结构多目标模型

中，决策者只注重单一层次的种植综合效益，却忽略

了该层次的规划对其它层次规划的影响，只有综合

上下层决策者的规划，才能真正适应区域可持续发

展的要求。为了解决上述问题，本文构建基于双层

分式规划的种植结构多目标优化模型，并将其应用

于黑河中游种植结构规划中，优选出种植结构调整

方案，为种植结构的调整以及灌溉水资源的合理利

用提供决策依据。

１　基于交互式模糊规划的双层线性分式规
划原理

　　对于Ｓａｋａｗａ等［１４］提出的基于交互式模糊规划

的双层线性分式规划的基本理论及求解方法，国外

在近些年内取得了一定的研究成果，该理论及方法

多被应用在经济模型中，在其他领域还没有被广泛

应用。

１１　双层线性分式规划
经典的双层线性分式规划模型可以表示如

下［１５－１６］：

上层规划

ｍａｘ
ｘ０
ｚ０（ｘ）＝

ｃ０ｘ＋α０
ｄ０ｘ＋β０

（１）

下层规划

ｍａｘ
ｘｉ
ｚｉ（ｘ）＝

ｃｉｘ＋αｉ
ｄｉｘ＋βｉ

　（ｉ＝１，２，…，ｋ） （２）

结构约束条件

ｘ∈Ｓ＝｛ｘ∈Ｒｎ｜Ａｘ≤ｂ，ｘ≥０｝ （３）
其中，ｘｉ（ｉ＝０，１，…，ｋ）为 ｎｉ维决策变量；ｚｉ＝（ｘ０，
ｘ１，…，ｘｋ），为第ｉ层决策的目标函数，ｉ＝０，１，…，ｋ；
ｃ０、ｄ０、ｃｉ、ｄｉ（ｉ＝１，２，…，ｋ）是ｎ维行向量；α０、β０、αｉ、
βｉ（ｉ＝１，２，…，ｋ）是常数；ｂ是 ｍ维列向量；Ａ是
ｍ×ｎ矩阵，Ｓ是非空集合，是 Ｒｎ中的凸紧集，并保



证对于任意的ｉ，都有ｍｉｎ｛ｄｉｘ＋βｉ｜ｘ∈Ｓ｝＞０。
本文定义上层规划的决策为Ｄ０，下层规划的决

策为Ｄｉ（ｉ＝１，２，…，ｋ）。
１２　将双层分式规划模型转换成双层线性规划模型
１２１　建立Ｄ０和Ｄｉ的隶属度目标函数

（１）本文隶属度函数均采用三角模糊隶属度函
数的形式。令Ｄ０的隶属度函数为
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其中ｍａｘｚ０（ｘ）＝ｚ０，ｍｉｎｚ０（ｘ）＝ｚ
ｍ
０。

（２）令Ｄｉ的隶属度函数为
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令ｍａｘｚｉ（ｘｉ）＝ｚｉ 是Ｄｉ第ｉ个目标函数的最大
目标值，决策变量为 ｘｉ，ｍｉｎｚｉ（ｘｊ）＝ｚ

ｍ
ｉ是 Ｄｉ第 ｉ个

目标函数的最小目标值，决策变量为ｘｊ
［１４］。

１２２　转换约束
对于任一隶属度函数 μｆｉ（ｆｉ），通常附带一个不

等式，即

ｄｉｙ＋βｉｔ≤１　（ｉ＝０，１，…，ｋ） （６）
其中 ｙ＝ｔｘ
ｔ为常数，且ｔ＞０。式（６）为转换约束，它可以将线
性分式隶属度函数转换成普通线性函数。具体转化

原理参照文献［１８－１９］。
１２３　Ｄ０的最小满意度约束

由于上层规划的决策 Ｄ０是以全局的角度进行
决策的，对于上层规划的隶属度函数 μｚ０（ｚ０），Ｄ０通
常会指定一个最小满意度水平δ∈［０，１］，可以通过
μｚ０（ｚ０）≥δ进行表示，称其为上层规划的最小满意
度约束，根据式（４）和式（６），μｚ０（ｚ０）≥δ可以转换
为［１９］

（ｃ０－ｄ０μ
－１（δ））ｙ＋（α０－β０μ

－１（δ））ｔ≥０ （７）
１２４　妥协约束

令ωｉ（ｉ＝１，２，…，ｋ）为下层规划第 ｉ个目标函

数的重要性权重，且∑
ｋ

ｉ
ωｉ＝１。为了求出双层分式

规划的Ｐａｒｅｔｏ最优解，上、下层规划中的各决策者会
寻求一个妥协的规划方案，使其能够尽可能地满

足［１９－２０］
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在这种情况下，可以求解
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ｍｉｎ
ｉ
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ωｉ

因此有

ｍｉｎ
ｉ
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ωｉ

＝λ
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ωｉ
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经过转换得到妥协约束

μｆｉ（ｆｉ）－λωｉ≥０　（ｉ＝０，１，…，ｋ） （１０）
因此，综合双层分式规划的原始模型及式（６）、

式（７）、式（１０），可以将双层分式规划模型通过一系
列转换变为普通线性规划模型

ｍａｘλ
约束条件：

结构约束　Ａｙ－ｂｔ≤０
转换约束　ｄｉｙ＋βｉｔ≤１　（ｉ＝０，１，…，ｋ）
上层规划的最小满意度约束

［ｃ０－ｄ０μ
－１（δ）］ｙ＋［α０－β０μ

－１（δ）］ｔ≥０
妥协约束　μｆｉ（ｆｉ）－λωｉ≥０　（ｉ＝０，１，…，ｋ）
非负约束　ｙ≥Ｏ　ｔ＞０　λ≥０
其中Ｏ是零向量。

令ｙ、ｔ为上式的最优解，那么ｘ ＝ｙ／ｔ，则
目标函数的满意度μｚｉ［ｚｉ（ｘ

）］（ｉ＝０，１，…，ｋ）会被
反馈给Ｄ０。
１３　同层规划及上、下层规划之间的交互
１３１　同层规划之间的交互

（１）如果μｚｉ［ｚｉ（ｘ
）］（ｉ＝１，２，…，ｋ），比期望值

要低，那么增加ωｉ。
（２）如果μｚｉ［ｚｉ（ｘ

）］（ｉ＝１，２，…，ｋ），比期望值
要高，那么降低ωｉ。
１３２　上下层规划之间的交互

定义满意度 Δ及其上、下限值 ΔＵ、ΔＬ。其中 Δ
满足

Δ＝
∑
ｋ

ｉ＝１
ωｉμｚｉ［ｚｉ（ｘ

）］

μｚ０［ｚ０（ｘ
）］

（１１）

如果Δ∈［ΔＬ，ΔＵ］，那么模型计算得到的解即
为最优解；如果Δ＜ΔＬ，那么Ｄ０要减小最小满意度δ
值；如果Δ＞ΔＵ，那么Ｄ０要增加最小满意度δ值。

２　基于双层分式规划的种植结构优化模型

本文构建基于双层分式规划的种植结构优化模

型，该模型可以在有限水资源约束及保证当地粮食

产量的情况下，求解得到最小灌溉水量情况下的最

大种植效益，同时兼顾上层管理和下层管理的统筹

规划，最终得到适合区域可持续发展的最优种植结

构优化方案。模型具体表达式如下：
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上层规划

ｍａｘｚ０（ａ）＝
∑
Ｉ

ｉ＝１
∑
Ｋ

ｋ＝１
ＰｉｋＹｉｋａｉｋ－∑

Ｉ

ｉ＝１
Ｗｉ

∑
Ｉ

ｉ＝１
∑
Ｋ

ｋ＝１
ｍｉｋａｉｋ

（１２）

下层规划

ｍａｘｚｉ（ａ）＝
∑
Ｋ

ｋ＝１
ＰｉｋＹｉｋａｉｋ－Ｗｉ

∑
Ｋ

ｋ＝１
ｍｉｋａｉｋ

　ｉ （１３）

约束条件：

面积约束

∑
Ｉ

ｉ＝１
∑
Ｋ

ｋ＝１
ａｉｋ≤Ａｍａｘ （１４）

ａｉｋ，ｍｉｎ≤ａｉｋ≤ａｉｋ，ｍａｘ　ｉ，ｋ （１５）
水量约束

∑
Ｉ

ｉ＝１
∑
Ｋ

ｋ＝１
ｍｉｋａｉｋ≤Ｑ１＋Ｑ２ （１６）

粮食安全约束

∑
Ｉ

ｉ＝１
ａｉｊ≥Ａｊ，ｍｉｎ　ｊ （１７）

非负约束

ａｉｋ≥０　ｉ，ｋ （１８）
式中　ｚ０（ａ）、ｚｉ（ａ）———目标函数，元／ｍ

３

ｉ———地区，ｉ＝１，２，…，Ｉ
ｋ———作物种类，ｋ＝１，２，…，Ｋ
ｊ———粮食作物种类，ｊ＝１，２，…，Ｊ
ａｉｋ———第ｉ地区第ｋ类作物种植面积，ｈｍ

２

ａｉｊ———第ｉ地区第ｊ类粮食作物种植面积，ｈｍ
２

Ｐｉｋ———第ｉ地区第ｋ类作物平均单价，元／ｋｇ
Ｙｉｋ———第ｉ地区第 ｋ类作物单位面积产量，

ｋｇ／ｈｍ２

ｍｉｋ———第 ｉ地区第 ｋ类作物毛灌溉定额，
ｍ３／ｈｍ２

Ｗｉ———第ｉ个目标种植业的中间消耗，元
Ａｍａｘ———最大总种植面积，ｈｍ

２

ａｉｋ，ｍｉｎ、ａｉｋ，ｍａｘ———第 ｉ地区第 ｋ类作物的最
小、最大种植面积，ｈｍ２

Ｑ１、Ｑ２———种植作物的地表水和地下水可利
用量，ｍ３

Ａｊ，ｍｉｎ———第ｊ类粮食作物的最小总种植面
积，ｈｍ２

模型的具体求解流程见图１。

３　实例应用

３１　研究区域
本文将所构建的模型及相应求解方法应用于黑

图１　基于双层分式规划的种植结构多目标模型求解流程
Ｆｉｇ．１　Ｓｏｌｕｔｉｏｎｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｍｕｌｔｉｏｂｊｅｃｔｉｖｅｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ
ｍｏｄｅｌｏｆｔｈｅｐｌａｎｔｉｎｇｓｔｒｕｃｔｕｒｅｂａｓｅｄｏｎｔｗｏｌｅｖｅｌ

ｆｒａｃｔｉｏｎａｌｐｒｏｇｒａｍｍｉｎｇ
　
河中游甘州区、临泽县、高台县的种植结构优化中。

农业约占甘、临、高三区（县）总用水的９０％。根据
《黑河流域综合规划》报告中的规划目标，要保证黑

河干流莺落峡、正义峡、狼心山和进入东居延海４个
主要控制断面下泄水量的控制指标，需要适当减少

中游农业用水，故对黑河中游进行种植结构优化具

有实际意义。本文的优化对象为三区（县）的主要３
类种植作物：夏禾，包括小麦、大麦和夏杂；秋禾，包

括玉米、玉米制种、带田等；经济作物，主要指瓜菜

等，优化典型年选取２０１１年。区域整体规划者注重
的是全区域的综合效益最大，但是各子单元的规划

者希望自己的区域获得最大的综合效益，因此有必

要将上层决策者的规划与下层决策者的规划进行妥

协整合，所以本应用将上层规划的目标函数定为甘、

临、高三区（县）单位灌溉水量的最大种植效益，下

层规划为三区（县）各自的单位灌溉水量的最大种

植效益。模型目标函数及约束条件的基本参数见

表１和表２。根据实地调研确定各类作物的单位面
积用水定额数据，单位面积产量数据根据《２０１１年
张掖统计年鉴》中各区（县）各类作物的产量及种

植面积数据计算得到，根据《甘肃省张掖市水利发

展“十二五”规划》报告，张掖盛产小麦、玉米、大

麦、番茄、甜菜、油料、苹果等，其中小麦、大麦属于
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夏禾，玉米属于秋禾，番茄、甜菜、油料、苹果属于

经济作物类，本文以上述各种作物作为每类作物

的典型作物来计算作物的平均价格，其中每种作

物的价格数据来自农产品价格信息网，每类作物

的价格按照所包含的各种作物的产量比例进行加

权。各区县种植业中间消耗数据来自《２０１１年张
掖统计年鉴》。甘、林、高三区（县）的地表水、地下

水总可供水量分别为６５２５６×１０８ｍ３、４２７０７×
１０８ｍ３、４４３７６×１０８ｍ３。三区（县）的最大总种植
面积为１２４６×１０５ｈｍ２。

表１　种植结构优化模型基础数据
Ｔａｂ．１　Ｂａｓｉｃｄａｔａｏｆｐｌａｎｔｉｎｇｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｍｏｄｅｌ

地区
单位面积毛用水量／（ｍ３·ｈｍ－２） 单位面积产量／（ｋｇ·ｈｍ－２） 平均单价／（元·ｋｇ－１）
夏禾 秋禾 经济作物 夏禾 秋禾 经济作物 夏禾 秋禾 经济作物

甘州区 ２７７９３４ ８７８０１７ １１８２３１２ ７５１３８６ ８７５３１７ ４６８６５２９

临泽县 ２６５０９１ １１２８５５１ １２２７２７３ ３５１０９６ ８３７２４４ ４４１７７３９ ２３８ ２２７ ３４５

高台县 ４２３６８０ １０４９１３３ １２７４２４５ ６６７６０２ ８４３１１９ ３７６０４７９

表２　种植结构优化模型基础数据
Ｔａｂ．２　Ｂａｓｉｃｄａｔａｏｆｐｌａｎｔｉｎｇｓｔｒｕｃｔｕｒｅ

ｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｍｏｄｅｌ

地区
夏禾最小

面积／ｈｍ２
秋禾最小

面积／ｈｍ２
经济作物最小

面积／ｈｍ２
种植业中间

消耗／元

甘州区 １１３×１０４ ３９４×１０４ ７５×１０３ ７１８４４×１０８

临泽县 ８７×１０３ １６８×１０４ ０ ４３５９４×１０８

高台县 ０ １４７×１０４ ０ ５９６３１×１０８

　　注：甘、临、高三区（县）经济作物最大总种植面积为 ２５４×

１０４ｈｍ２，高台县３类作物最大总种植面积为３０１×１０４ｈｍ２。

３２　模型求解过程
根据基于双层分式规划的种植结构模型框架以

及表１和表２提供的模型目标函数和约束条件的基
础参数，并根据基于交互式模糊规划的双层线性分式

规划原理对模型进行求解。求解的具体过程如下：

（１）建立各层规划的隶属度函数
上层规划Ｄ０：算得ｚ ＝ｍａｘｚ０（ａ）＝３６０５１元／ｍ

３，

相应ａ ＝（ａ１１，ａ１２，ａ１３，ａ２１，ａ２２，ａ２３，ａ３１，ａ３２，ａ３３）＝
（１１２８１×１０４，３９４１１×１０４，１８２８９×１０４，
８６８６０×１０３，１６７８３×１０４，０，８３６２０×１０３，
１４６８１×１０４，７０６８０×１０３）（ｈｍ２），ｚｍ＝ｍｉｎｚ０（ａ）＝
１４２３５元／ｍ３，相应的 ａｍ ＝（１１２８１×１０４，
３９４１１×１０４，０７５０６ ×１０４， ８６８６ ×１０４，
１６７８３×１０４，０，０，３０１１１×１０４，０）（ｈｍ２）。ａ１１、
ａ１２、ａ１３、ａ２１、ａ２２、ａ２３、ａ３１、ａ３２、ａ３３分别代表甘州夏禾、
甘州秋禾、甘州经济作物、临泽夏禾、临泽秋禾、临泽

经济作物、高台夏禾、高台秋禾、高台经济作物。

所以μｚ０（ｚ０）＝
ｚ０－１４２３４
２１８１６ ，即

μｚ０（ｚ０）＝

０ （ｚ０＜１４２３５）

１
２１８１６

１３９２７ａ１１＋７３７２ａ１２＋１４４８５６ａ１３＋４５８３ａ２１＋２９４１ａ２２＋１３４９４２ａ２３＋９８５８ａ３１＋４２０４ａ３２＋１１１５９８ａ３３－１７５０６９
２７７９ａ１１＋８７８０ａ１２＋１１８２３ａ１３＋２６５１ａ２１＋１１２８６ａ２２＋１２２７３ａ２３＋４２３７ａ３１＋１０４９１ａ２３＋１２７４３ａ３３

（１４２３５＜ｚ０＜３６０５１）

１ （ｚ０＞３６０５１










）

下层规划Ｄｉ：下层规划各目标的目标值及相应自变
量见表３。所以

μｚ１（ｚ１）＝
ｚ１－１８４３２
２２５５１ ＝

１
２２５５１

１２７６０ａ１１＋３６８６ａ１２＋１３９８９３ａ１３－７１８４４
２７７９ａ１１＋８７８０ａ１２＋１１８２３ａ１３

μｚ２（ｚ２）＝
ｚ２＋０２０９０
４８４７１ ＝

１
４８４７１

８９１０ａ２１＋２１３６４ａ２２＋１５４９７７ａ２３－４３５９４
２６５１ａ２１＋１１２８６ａ２２＋１２２７３ａ２３

μｚ３（ｚ３）＝
ｚ３＋０３１９８
５５６４０ ＝

１
５５６４０

１７２４４ａ３１＋２２４９４ａ３２＋１３３８１３ａ３３－５９６３１
４２３７ａ３１＋１０４９１ａ３２＋１２７４３ａ３３

（２）假设 Ｄ０指定［ΔＬ，ΔＵ］＝［０５，１０］，δ＝
０９６。其中δ是在不断的优选中得到的。关于３个

区（县）的重要性权重，本文根据专家意见及实地调研

情况采用层次分析法计算获得，判断矩阵 Ｂ＝
（ｂｉｊ）ｎ×ｎ及计算相关结果如表４，判断矩阵重要性的比
例标度参照文献［２１］提出的改进层次分析法的比例
标度。通过计算可得甘州区、临泽县、高台县的重要

性权重分别为０４３３２、０２６８１、０２９８８。对判断矩阵
进行一致性检验，通过计算得到最大特征根 λｍａｘ

(
＝

∑
ｎ

ｉ＝１
（ＢＷ）ｉ ω )ｉ ｎ－１＝３０１１８，其中Ｗ为相应的特

征向量。一致性指标 ＣＩ＝（λｍａｘ－ｎ）／（ｎ－１）＝
０００５８９２，平均一致性指标ＲＩ＝０５２，所以判断矩阵
的一致性比率ＣＲ＝ＣＩ／ＲＩ＝００１１３３＜０１满足一致
性要求。

根据双层分式规划模型转换成双层线性规划模

型的方法原理将所构建模型转换成普通线性规划模型
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　　 表３　下层规划各目标值的最大、最小值及对应的种植面积
Ｔａｂ．３　Ｍａｘｉｍｕｍｖａｌｕｅ，ｍｉｎｉｍｕｍｖａｌｕｅａｎｄｔｈｅｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇｐｌａｎｔｉｎｇａｒｅａｓｏｆｌｏｗｅｒｌｅｖｅｌ

ａ１ ａ２ ａ３ ｚ／（元·ｍ－３） ｚｍ／（元·ｍ－３）
ａ１１／ｈｍ２ １１２８１×１０４ １１２８１×１０４ １１２８１×１０４

ａ１２／ｈｍ２ ３９４１１×１０４ ３９４１１×１０４ ３９４１１×１０４

ａ１３／ｈｍ２ １８２８９×１０４ ０７５０６×１０４ ０７５０６×１０４

ａ２１／ｈｍ２ ８６８６０×１０３ ８６８６０×１０３ ８６８６０×１０３

ａ２２／ｈｍ２ １６７８３×１０４ １６７８３×１０４ １６７８３×１０４

ａ２３／ｈｍ２ ０ １０７８３×１０４ ０
ａ３１／ｈｍ２ １５４３０×１０４ １５４３０×１０４ ０
ａ３２／ｈｍ２ １４６８１×１０４ １４６８１×１０４ １４６８１×１０４

ａ３３／ｈｍ２ ０ ０ １７８５１×１０４

ｚ１／（元·ｍ－３） ５４３０１ ３１７５０ ３１７５０ ５４３０１ ３１７５０
ｚ２／（元·ｍ－３） －０２０９０ ４６３８１ －０２０９０ ４６３８１ －０２０９０
ｚ３／（元·ｍ－３） －０３１９８ －０３１９８ ５２４４２ ５２４４２ －０３１９８

表４　ＡＨＰ判断矩阵及权重计算相关结果
Ｔａｂ．４　Ｂａｓｉｃｐａｒａｍｅｔｅｒｓａｎｄｔｈｅｃｏｒｒｅｓｐｏｎｄｉｎｇ

ｒｅｓｕｌｔｓｏｆＡＨＰ

判断矩阵元素

ｚ１ ｚ２ ｚ３

指标权重

ωｉ
ｚ１ １ １８ １３ ０４３３０
ｚ２ ０５５５６ １ １ ０２６８１
ｚ３ ０７６９２ １ １ ０２９８８

　　注：ｚ１、ｚ２、ｚ３分别代表甘州区、临泽县、高台县，ωｉ＝Ｗｉ ∑
ｎ

ｉ＝１
Ｗｉ

且Ｗｉ＝
ｎ

∏
ｎ

ｊ＝１
ｂ槡 ｉｊ。

ｍａｘ＝λ （１９）
结构约束

ｙ１１＋ｙ１２＋ｙ１３＋ｙ２１＋ｙ２２＋ｙ３１＋ｙ３２＋ｙ３３－１２４６ｔ≤０
－ｙ３１－ｙ３２－ｙ３３＋３０１ｔ≤０
ｙ１３＋ｙ２３＋ｙ３３－２５４ｔ≤０

２７７９ｙ１１＋８７８０ｙ１２＋１１８２３ｙ１３＋２６５１ｙ２１＋１１２８６ｙ２２＋
１２２７３ｙ２３＋４２３７ｙ３１＋１０４９１ｙ３２＋１２７４３ｙ３３－１５２３３９ｔ≤０
－ｙ１１＋１１３ｔ≤０　－ｙ１２＋３９４ｔ≤０　－ｙ１３＋０７５ｔ≤０
－ｙ２１＋０８７ｔ≤０　－ｙ２２＋０６８ｔ≤０　－ｙ３２＋１４７ｔ≤０

转换约束

２１８１６（２７７９ｙ１１＋８７８０ｙ１２＋１１８２３ｙ１３＋
２６５１ｙ２１＋１１２８６ｙ２２＋１２２７３ｙ２３＋
４２３７ｙ３１＋１０４９１ｙ３２＋１２７４３ｙ３３）≤１

３５８６９（２７７９ｙ１１＋８７８０ｙ１２＋１１８２３ｙ１３）≤１
４８４７１（２６５１ｙ２１＋１１２８６ｙ２２＋１２２７３ｙ２３）≤１
５５６４０（４２３７ｙ３１＋１０４９１ｙ３２＋１２７４３ｙ３３）≤１

上层规划的最小满意度约束

８１０６ｙ１１－１１０１７ｙ１２＋１２００９３ｙ１３－９６９ｙ２１－
２０６９５ｙ２２＋１０９２３９ｙ２３＋９８５ｙ３１－１７７６８ｙ３２＋

８４９１１ｙ３３－１７５０６９ｔ≥０

妥协约束

１３９２７ａ１１＋７３７２ａ１２＋１４４８５６ａ１３＋４５８３ａ２１＋
２９４１ａ２２＋１３４９４２ａ２３＋９８５８ａ３１＋４２０４ａ３２＋

１１１５９８ａ３３－１７５０６９ｔ－λ≥０
１２７６０ａ１１＋３６８６ａ１２＋１３９８９３ａ１３－７１８４４ｔ－０４３λ≥０
８９１０ａ２１＋２１３６４ａ２２＋１５４９７７ａ２３－４３５９４ｔ－０２７λ≥０
１７２４４ａ３１＋２２４９４ａ３２＋１３３８１３ａ３３－５９６３１ｔ－０３λ≥０
非负约束

ｙｉｋ≥０（ｉ＝１，２，３；ｋ＝１，２，３）　λ≥０　ｔ＞０
３３　结果分析及讨论

本文构建模型的优化结果见表 ５，其中 ａ ＝
ｙ／ｔ，ｙ、ｔ为模型（１９）的最优解。ｔ ＝４１３１×
１０－６，λ＝０９０９７。相应地，ｚ０（ａ）＝３５６６６，
ｚ１（ａ）＝４７４６４，ｚ２（ａ）＝２０８２０，ｚ３（ａ）＝
２６１２１。μｚ０（ｚ０）＝０９８２３，μｚ１（ｚ１）＝０６９６８，
μｚ２（ｚ２）＝０４７３５，μｚ３（ｚ３）＝０５２９８。Δ＝０６∈
［０５，１０］。将本文优化的结果与实际情况进行比
较，如表６和图２。本文在三区（县）作物总种植面
积不变的情况下对各区（县）的夏禾、秋禾及经济作

物进行了优化调整，在有限水资源约束及保证当地

粮食产量的情况下，获得了单位用水量下的最大种

植效益，并得到了兼顾整体和局部规划的决策方案。

具体调整方案见表６。从图２中可以看出甘州区优
化的种植效益比当地实际效益提高了１０１５×１０９

元，临泽县减少了 １７２×１０８元，高台县减少了
５２３×１０８元，三区（县）优化的整体效益比当地实际
的效益提高了 ３２×１０８元。甘州的用水增加了
５８×１０７ｍ３，临泽县减少２３×１０７ｍ３，高台县减少
４８×１０７ｍ３，整体用水减少１３×１０７ｍ３，如图２所
示。整体单位用水量效益优化结果比实际增加了

１９４元／ｍ３。
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表５　基于双层分式规划的种植结构多目标模型求解部分结果

Ｔａｂ．５　Ｒｅｓｕｌｔｓｏｆｔｈｅｐｌａｎｔｉｎｇｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｍｏｄｅｌｂａｓｅｄｏｎｔｗｏｌｅｖｅｌｆｒａｃｔｉｏｎａｌｐｒｏｇｒａｍｍｉｎｇ ｈｍ２

参数 ｙ１１ ｙ１２ ｙ１３ ｙ２１ ｙ２２ ｙ２３ ｙ３１ ｙ３２ ｙ３３
数值 ００４７５６ ０１６６１５ ００６０９８ ００３６６２ ００７０７５ ００１６２１ ００３５２５ ００６１８９ ００２９８０
参数 ａ１１ ａ１２ ａ１３ ａ２１ ａ２２ ａ２３ ａ３１ ａ３２ ａ３３
数值 １１２８１×１０４３９４１１×１０４１４４５３×１０４ ８６８６×１０３ １６７８３×１０４ ３８３６×１０３ ８４１０×１０３ １４６８１×１０４ ７０２０×１０３

表６　２０１１年优化种植结构方案与实际种植结构方案比较
Ｔａｂ．６　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｏｐｔｉｍａｌｐｌａｎｔｉｎｇｓｃｈｅｍｅａｎｄｔｈｅａｃｔｕａｌｐｌａｎｔｉｎｇｓｃｈｅｍｅｉｎ２０１１ ｈｍ２

年份
面积

ａ１１ ａ１２ ａ１３ ａ２１ ａ２２ ａ２３ ａ３１ ａ３２ ａ３３
总面积

２０１１（实际） １１９×１０４ ４１５×１０４ ７９×１０３ ９１×１０３ １７７×１０４ ４８×１０３ ４８×１０３ １５５×１０４ １１５×１０４ １２４６×１０５

２０１１（优化） １１３×１０４ ３９４×１０４ １４５×１０４ ８７×１０３ １６８×１０４ ３８×１０３ ８４×１０３ １４７×１０４ ７１×１０３ １２４６×１０５

图２　２０１１年优化种植结构效益与实际种植结构效益比较
Ｆｉｇ．２　Ｃｏｍｐａｒｉｓｏｎｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｏｐｔｉｍａｌｐｌａｎｔｉｎｇｂｅｎｅｆｉｔａｎｄｔｈｅａｃｔｕａｌｐｌａｎｔｉｎｇｂｅｎｅｆｉｔｉｎ２０１１

　

４　结束语

本文针对种植结构优化的多目标性及空间关联

性，构建了基于双层分式规划的种植结构多目标模

型，并对其解法进行系统研究，该模型可以实现在兼

顾和协调上、下层管理决策方案的情况下，获得最小

用水量下的最大种植效益以及相应的各类（种）作

物的最优种植方案，使其能够满足区域可持续发展

要求。本文将所建立的模型及相应求解方法应用于

黑河中游的甘州区、临泽县和高台县的种植结构优

化中，并与当地的实际情况进行对比，优化的结果整

体用水减少，效益增加显著，单位用水效益增加，并

得到了各类作物种植面积的调整方案。得到的结果

验证了本文构建的模型以及将基于交互式模糊规划

的双层线性分式规划原理应用于种植结构优化上的

可行性。
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