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摘要：针对黄淮海一年两熟地区小麦机收后地表残留的秸秆量大且根茬过高，致使免耕播种下茬作物时易发生堵

塞的现象，设计了一种用于麦茬地免耕精播机的防堵装置。为确定该装置合理的结构与作业参数，采用三因素三

水平正交试验方法进行了优化试验，得到最优参数组合：机组作业速度 ４５ｋｍ／ｈ、清秸覆秸刀齿排布 ４ ３ ４、刀轴

转速 ４００ｒ／ｍｉｎ。田间试验结果表明，当清秸覆秸刀齿切茬深度为 ２０～３０ｍｍ时，防堵装置土壤扰动量为 ６３％ ～

７６％，防堵效果好，能够创造良好的种床，提高播种质量。
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　　引言

免耕播种技术是在秸秆覆盖地表直接进行开

沟、施肥、播种和镇压的技术
［１～２］

。该技术可简化作

业工序，降低作业成本，改善土壤团粒结构，减少土

壤侵蚀，减缓土地退化，是保证农业可持续发展的一

项重要措施
［３～５］

。

由于免耕播种是在有秸秆覆盖、根茬残留、不平

整的地表进行播种作业，而且要求播后地表有秸秆

残茬覆盖，实现保水、保土等功效，因此性能完善、质

量可靠的免耕播种机是免耕播种技术得以顺利实施

的保障。我国华北一年两熟区，作物秸秆量大，免耕

播种时堵塞现象时有发生，严重影响了生产效率和

作业质量。有效的防堵装置是保证免耕播种机在秸



秆和残茬覆盖地作业时通过性良好的关键
［６～１９］

。

目前，黄淮海地区对秸秆和根茬处理方式主要

有：人工捡拾外运、利用捡拾打捆机械回收和使用旋

耕灭茬机械将秸秆还田。这些方法增加了作业成本

和作业时间，生产效率较低，而且旋耕后的土壤与秸

秆混杂在一起，严重影响种子的正常发育
［２０～２７］

。本

文设计一种麦茬地免耕精密播种机的防堵装置，并

进行参数优化和田间性能试验验证。

１　结构与作业原理

设计了一种主动式防堵装置（图１）。该防堵装
置主要由压草板、传动轴、传动链、机架、清秸覆刀齿

总成、清秸覆秸刀齿和清秸覆秸控制板等组成。将

该装置用于 ２ＢＭＦＪ ３型麦茬地免耕精密播种机
上，整机结构示意图如图２所示。

图 １　防堵装置结构简图

Ｆｉｇ．１　Ｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｓｋｅｔｃｈｏｆａｎｔｉｂｌｏｃｋｉｎｇｍｅｃｈａｎｉｓｍ
１．压草板　２．传动轴　３．传动链　４．机架　５．清秸覆秸刀齿总

成　６．清秸覆秸刀齿　７．清秸覆秸控制板
　

图 ２　２ＢＭＦＪ ３免耕播种机结构示意图

Ｆｉｇ．２　Ｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｓｋｅｔｃｈｏｆｔｙｐｅ２ＢＭＦＪ ３ｎｏｔｉｌｌｐｌａｎｔｅｒ
１．防堵装置　２．肥箱　３．施肥开沟器　４．地轮　５．四连杆机构

６．播种开沟器　７．排种器　８．种箱　９．覆土镇压器
　
其中，防堵装置的清秸覆秸刀齿总成布置于每

个播种单体的正前方，以有利于开沟器的顺利通过；

针对麦茬地表大平小不平的现象，将左、右两个地轮

与防堵装置固连在一起，从而实现该装置的整体仿

形功能，能够更好地保证清秸覆秸刀齿入土深度一

致性。

防堵装置作业原理：该装置采用三点悬挂与

２３５ｋＷ拖拉机挂接，机组作业时由拖拉机提供牵
引和旋转动力。其中，由拖拉机动力输出轴经万向

节驱动传动轴逆时针转动，传动轴与中间清秸覆

秸刀齿总成固连在一起，经传动链将动力传递给

两侧的清秸覆秸刀齿总成，从而驱动 ３个清秸覆
秸刀齿总成同步逆时针旋转，固定在清秸覆秸刀

齿总成上的清秸覆秸刀齿将播种带内的根茬切

断，并将切断的根茬连同秸秆等抛撒至机组前进

方向的左侧，清扫出播种带，达到清秸的目的；回

程作业时，清秸覆秸刀齿总成将该播种带内的秸

秆和根茬等抛洒至上一行程的已播地表，从而完

成覆秸作业。实际作业过程中，根据秸秆量、秸秆

含水率及根茬高度等，通过调节清秸覆秸控制板

的长度和角度，实现对秸秆覆盖均匀度及覆盖距

离的控制。

２　防堵装置关键部件设计

２１　清秸覆秸刀齿结构与参数设计
根茬清除率是评价该防堵装置防堵性能的重要

指标之一，而清秸覆秸刀齿切茬深度和切茬节距是

影响根茬清除率的两个主要因素。试验表明，当切

茬节距小于２５ｍｍ且切茬深度大于 ２５ｍｍ时，即可
将小麦根茬切断，并打破根须与土壤形成的团块。

同时，考虑到尽可能降低机具的功耗及作业地表的

不平整性，设计刀齿最大切茬深度为 Ｈ＝３０ｍｍ。
选择刀齿数为３个（同一回转平面内）［２８］，并通

过螺栓紧固在冲压刀盘上。如图 ３所示，以清秸覆
秸刀齿的任意端点 Ｍ为研究对象，以清秸覆秸刀齿
回转中心为坐标原点，建立空间直角坐标系 ＯＸＹＺ。

图 ３　清秸覆秸刀齿运动分析示意图

Ｆｉｇ．３　Ｓｋｅｔｃｈｏｆｋｉｎｅｍａｔｉｃａｎａｌｙｓｉｓｏｆｃｌｅａｒｉｎｇ

ａｎｄｃｏｖｅｒｉｎｇｂｌａｄｅ
　
设计的防堵装置为２ＢＭＦＪ ３型麦茬地免耕精

密播种机配套，该播种机采用侧深施肥方式，肥料均

施于种侧５０ｍｍ、种下５０ｍｍ位置，因此施肥开沟器
与播种开沟器中心间距为 ５０ｍｍ，为保证开沟器顺
利通过，要求播种施肥带带宽 Ｈ２≤８０ｍｍ，最小切茬
深度 Ｈ１≥２５ｍｍ。

在△ＯＣＤ中，刀齿回转半径 Ｒ应满足
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Ｒ２ (＝ Ｈ２ )２
２

＋（Ｒ－Ｈ＋Ｈ１）
２

（１）

在满足设计要求的前提下，刀齿回转半径不能太小，

否则会使刀轴过低因缠草而发生堵塞；但是随着回

转半径的增大，刀轴所受的扭矩和整体消耗的功率

会增加
［２９］
。综合机具的结构要求和田间通过性能，

设计时取 Ｒ＝３８０ｍｍ，由式（１）可得 Ｈ１＝２７９ｍｍ，
满足设计要求。

根据防堵装置作业原理及清秸覆秸刀齿运动分

析可知，刀齿在 ＸＯＺ平面内作匀速运动，Ａ、Ｂ两点
为切茬运动的切入点和切出点，因此切茬角 θ为

θ＝２ａｒｃｃｏｓＲ－ＨＲ
（２）

将 Ｒ＝３８０ｍｍ，Ｈ＝３０ｍｍ代入式（２）可得 θ＝
４５８４°。

２２　清秸覆秸刀齿总成设计

清秸覆秸刀齿总成主要由刀轴、刀盘及清秸覆

秸刀齿等组成。为避免刀轴旋转过程中，附加动载

荷和作业中的脉冲振动，刀轴上的清秸覆秸刀齿采

用螺旋线排布，且各刀齿轴向间距 Ｄ和周向间角 α
均相等，同时 α与刀齿切茬角 θ应满足

α≤θ≤２α

α＝３６０３{ ｚ
（３）

式中　ｚ———刀齿总成上的刀齿排数
将 θ＝４５８４°代入式（３）可得，ｚ＝３～５排。

作业过程中，清秸覆秸刀齿总成切茬节距的均

匀性，是提高根茬清除率的关键，为满足均匀性要

求，各相关参数必须满足

Ｄ＝１０５
ｋｖｍ
６ｎｚ

（４）

式中　Ｄ———刀齿轴向间距，ｍｍ
ｋ———根据实际需要取大于零的整数
ｖｍ———机器前进速度，ｋｍ／ｈ
ｎ———刀轴转速，ｒ／ｍｉｎ

根据黄淮海地区小麦行距 ２００ｍｍ和大豆行距
４００ｍｍ的农艺特点及常用配套动力拖拉机保有情
况，设计的２ＢＭＦＪ ３型麦茬地免耕精密播种机配
套动力为 １８４～２５７ｋＷ拖拉机，行数为 ３行。故
此，防堵装置设置３个清秸覆秸刀齿总成，分别布置
于每个播种单元体的正前方，清秸覆秸刀齿排布如

图４所示。
作业时，为保证秸秆在传递过程中不发生堵塞，

防堵装置的秸秆喂入量应小于或等于秸秆排出量，

因此机组作业速度 ｖｍ、刀轴转速 ｎ和清秸覆秸刀齿
总成的有效长度 Ｓ１等相关参数应满足

图 ４　清秸覆秸刀齿排布示意图

Ｆｉｇ．４　Ｌａｙｏｕｔｓｋｅｔｃｈｏｆｃｌｅａｎｉｎｇａｎｄｃｏｖｅｒｉｎｇｂｌａｄｅ

注：图中□×为两侧刀齿总成中刀齿安装位置；△｜为中间刀

齿总成中刀齿安装位置。

　

ρ＝
１２×１０－４ｎπＲＳ１

Ｌｖｍ
≥１ （５）

式中　ρ———衡量防堵装置输送秸秆的性能参数
　Ｌ———左、右两轴轴距，ｍｍ
由式（５）可知，增大清秸覆秸刀齿总成的有效

长度，提高刀轴转速，降低机具前进速度，均能提高

清秸覆秸刀齿总成输送秸秆的性能。但刀齿总成有

效长度过大，导致质心后移过大，影响机组的纵向稳

定性和通过性；刀轴转速过高，功耗大，对结构强度

要求高；机组作业速度过慢，生产率降低。因此，在

满足农艺和设计要求的前提下，应寻找防堵装置最

佳的结构与作业参数组合。

３　参数优化试验

３１　试验条件
试验于２０１１年６月１０日—２０１１年６月１３日在河

南省许昌市试验田进行，土壤硬度为 １６７ｋｇ／ｃｍ２，土
壤含水率为 ２８３％，麦秸覆盖量为 １１５ｋｇ／ｍ２，根
茬平均高度为３０５ｍｍ。
３２　试验仪器及设备

奔野３２４型拖拉机、ＪＷＹ １型微机多功能油耗
仪、弯矩及扭矩传感器、转速测定霍尔传感器、动态

电阻应变仪、ＵＳＢ数据采集器、笔记本计算机、土壤
硬度仪、土壤湿度仪、皮尺、卷尺、直尺和摄像机等。

图５为测试仪器连接安装实图。
３３　试验因素

采用三因素三水平正交试验设计，以机组作业

速度 Ａ、清秸覆秸刀齿排布 Ｂ及刀轴转速 Ｃ为影响
因素，以防堵装置的秸秆清除率、根茬清除率、燃

油消耗率为目标函数，选用 Ｌ９（３
４
）正交表，试验因

素水平如表 １所示。试验过程中，刀齿切茬深度
为 ３０ｍｍ。
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图 ５　测试仪器连接实图

Ｆｉｇ．５　Ｃｏｎｎｅｃｔｉｏｎｄｉａｇｒａｍｏｆｔｅｓｔｉｎｇａｐｐａｒａｔｕｓ
　

表 １　试验因素水平

Ｔａｂ．１　Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｓｃｈｅｍｅ

水平
因素

ａ／ｋｍ·ｈ－１ ｂ／排 ｃ／ｒ·ｍｉｎ－１

１ ３６ ３ ２ ３ ３００

２ ４５ ４ ３ ４ ４００

３ ５４ ５ ４ ５ ５００

３４　试验方法
试验地长度 ６５ｍ，其中测试段 ４０ｍ，准备段

２５ｍ。各试验指标测试方法如下：
（１）秸秆清除率
试验前，在待测区随机选取 １０个点，测量单位

面积的秸秆量，取算术平均值，作为秸秆残留量 Ｘ１；
在有效清扫范围内随机选取１０个点，测量单位面积
的秸秆量，取算术平均值，作为秸秆剩余量 Ｙ１，则秸
秆清除率为

η１＝
Ｘ１－Ｙ１
Ｘ１

×１００％ （６）

（２）根茬清除率
每次测试完成后，在测试区随即选取５个点，测

定每个点单位长度内剩余根茬的长度和，作为根茬

剩余量（Ｚ），则根茬清除率为

η２＝
∑
５

ｉ＝１
Ｚｉ

５
×１００％ （７）

（３）燃油消耗率
田间测试中，使用 ＪＷＹ １型微机多功能油耗

仪进行田间油耗测试。使用扭矩及弯矩传感器进行

扭矩及牵引力的测定，并根据标定方程将其转换为

机具的旋转和牵引功率。燃油消耗率为

ｇＴ＝
ＧＴ
ＮＴ

（８）

式中　ＧＴ———拖拉机每小时油耗量，Ｌ／ｈ
ＮＴ———机具旋转与牵引功率之和，ｋＷ

３５　数据处理及分析
（１）试验结果及方差分析
试验方案和试验结果如表 ２所示，每组试验重

复３次，方差分析结果见表３。

表 ２　试验方案与试验结果
Ｔａｂ．２　Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｄａｔａ

试验

序号
Ａ Ｂ Ｃ

秸秆

清除

率／％

根茬

清除

率／％

燃油消耗率／

Ｌ·（ｋＷ·ｈ）－１

１ １ １ １ ９２３ ８７６ ０４４１

２ １ ２ ２ ９５７ ９０１ ０４６２

３ １ ３ ３ ９９６ ９５８ ０４８２

４ ２ １ ２ ９２４ ８８５ ０４２２

５ ２ ２ ３ ９６５ ９２７ ０４６４

６ ２ ３ １ ９４１ ８８７ ０４４６

７ ３ １ ３ ９３３ ８８７ ０４４６

８ ３ ２ １ ９０２ ８３９ ０４３９

９ ３ ３ ２ ９３７ ８８３ ０４４６

表 ３　方差分析结果
Ｔａｂ．３　Ｒｅｓｕｌｔｓｏｆｖａｒｉａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓ

方差来源 平方和 自由度 均方差 Ｆ Ｐ

Ａ １８１１ ２ ９０５ １２９３３ ０００８

Ｂ １４７５ ２ ７３７ １０５３３ ０００９

η１ Ｃ ２７６３ ２ １３８１ １９７３３ ０００５

误差 ０１４ ２ ００７

总和 ６０６２ ８

Ａ ２８０８ ２ １４０４ １３５８７ ０００７

Ｂ １１６５ ２ ５８２ ５６３５ ００１７

η２ Ｃ ４８８９ ２ ２４４４ ２３６３５ ０００４

误差 ０２１ ２ ０１０

总和 ８８８２ ８

Ａ ６３６×１０－４ ２ ３１８×１０－４ ２９５２ ００３３

Ｂ ８２７×１０－４ ２ ４１３×１０－４ ３８３６ ００２５

ｇＴ Ｃ ９１３×１０－４ ２ ４５６×１０－４ ４２３５ ００２３

误差 ２１６×１０－５ ２ １０８×１０－５

总和 ２４０×１０－３ ８

　　由表 ３可得到，３因素对秸秆清除率的影响均
极显著，主次关系为：刀轴转速、机组作业速度、刀齿

排布；刀轴转速、机组作业速度两因素对根茬清除率

的影响极显著，刀齿排布对根茬清除率的影响显著，

主次关系为：刀轴转速、机组作业速度、刀齿排布；

３因素对燃油消耗率的影响均显著，主次关系为：刀
轴转速、机组作业速度、刀齿排布。

（２）优化分析
按照最佳秸秆清除率和根茬清除率（机组不发

生堵塞即可）、低燃油消耗率的原则，应用 Ｄｅｓｉｇｎ
Ｅｘｐｅｒｔ６０１０进行优化，优化结果如表４所示。

根据优化原则得到两个优化结果，优化结果 １
比优化结果２的燃油消耗率小０００１Ｌ／（ｋＷ·ｈ），但
考虑到作业效率，故选择方案２作为最优参数组合：
机组作业速度４５ｋｍ／ｈ，清秸覆秸刀齿排布４ ３ ４
（两侧清秸覆秸刀齿总成布置４排刀齿，中间清秸
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表 ４　优化结果

Ｔａｂ．４　Ｏｐｔｉｍｉｚｅｄｒｅｓｕｌｔｓ

序号

机组作

业速度／

ｋｍ·ｈ－１

刀齿

排布／

排

刀轴

转速／

ｒ·ｍｉｎ－１

秸秆

清除

率／％

根茬

清除

率／％

燃油消耗率／

Ｌ·（ｋＷ·ｈ）－１

１ ３６ ３ ２ ３ ４００ ９４３ ８９７ ０４４２

２ ４５ ４ ３ ４ ４００ ９４２ ８９１ ０４４３

覆秸刀齿布置３排刀齿），刀轴转速 ４００ｒ／ｍｉｎ，此时
秸秆清除率 ９４２％，根茬清除率 ８９１％，燃油消耗
率０４４３Ｌ／（ｋＷ·ｈ）。按照最佳参数组合，进行了验
证试验，试验共重复５次并取平均值，结果如表５所示。

表 ５　验证试验结果

Ｔａｂ．５　Ｒｅｓｕｌｔｓｏｆｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ

ａ／

ｋｍ·ｈ－１
ｂ／

排

ｃ／

ｒ·ｍｉｎ－１
秸秆清除

率／％

根茬清

除率／％

燃油消耗率／

Ｌ·（ｋＷ·ｈ）－１

４５ ４ ３ ４ ４００ ９３５ ９１２ ０４４１

　　由表５验证试验结果可知，最优参数组合下，各
指标值与优化结果相吻合，该优化结果是可信的。

根据优化试验得到最佳参数组合，由式（４）可
得，清秸覆秸刀齿轴向间距 Ｄ＝６２５ｍｍ，可得清秸
覆秸刀齿总成有效长度 Ｓ１＝１８７５ｍｍ，验证式（５）
成立，满足设计要求。

３６　作业效果
防堵装置作业效果如图 ６所示，由图 ６ａ可知，

该装置能够创造出良好的种床条件，播种带内秸秆

和根茬清除率均达到９０％以上，有效解决了一年两
熟地区麦茬地免耕播种时存在的秸秆堵塞问题；由

图６ｂ可知，该装置能够实现已播地表的秸秆覆盖效
果，秸秆覆盖率不低于 ９９％，满足了保护性耕作对
于保墒，降低土壤风蚀、水蚀的要求。

图 ６　防堵装置作业效果

Ｆｉｇ．６　Ｏｐｅｒａｔｉｏｎｅｆｆｅｃｔｏｆａｎｔｉｂｌｏｃｋｉｎｇｍｅｃｈａｎｉｓｍ
（ａ）种床环境　 （ｂ）已播地表秸秆覆盖效果

　

４　田间性能试验

４１　试验条件
试验于２０１２年６月６～９日在国家大豆产业技

术体系阜阳综合试验站试验示范基地实施，将防堵

装置安装于２ＢＭＦＪ ３型麦茬地免耕精播机上进行
了田间试验。

测试整机通过性及防堵装置的土壤扰动量。试

验地为小麦机收后自然状态留茬地，根茬平均高度

为２８６ｍｍ，秸秆覆盖量为 １２ｋｇ／ｍ２，土壤硬度为
１８２ｋｇ／ｃｍ２，土壤含水率３５％。
４２　试验内容与方法

（１）通过性
根据《免耕播种机选型大纲》及农业部农机鉴

定总站免耕播种机性能检测要求，设定测区长度为

６０ｍ，在往返一个行程内，观察机具的堵塞程度，按
轻微、中度、重度堵塞进行描述，不堵塞或一次轻微

堵塞为合格
［３０］
。

机组作业速度４５ｋｍ／ｈ，以清秸覆秸刀齿切茬
深度为影响因素，分别设置 １０、２０和 ３０ｍｍ３个水
平，测试机具通过性，每个水平重复５次。

（２）土壤扰动量
保护性耕作要求免耕播种时土壤扰动小，即要

减少动土量，达到保墒的目的，同时减少拖拉机的动

力消耗。土壤扰动量为
［３１］

δ＝ＫＪ
×１００％ （９）

式中　Ｋ———实际开沟宽度，ｍｍ
Ｊ———播种行距，ｍｍ

４３　试验结果与分析

机具通过性及土壤扰动量测定结果如表 ６所
示。

表 ６　通过性及土壤扰动量测试结果

Ｔａｂ．６　Ｔｅｓｔｉｎｇｒｅｓｕｌｔｏｆｐａｓｓｉｎｇｃａｐａｃｉｔｙａｎｄ

ｓｏｉｌｄｉｓｔｕｒｂａｎｃｅ

刀齿切茬

深度／ｍｍ

堵塞程度

无堵

塞／次

轻微堵

塞／次

中度堵

塞／次

重度堵

塞／次

土壤扰

动量／％

１０ ０ ３ ２ ０ ４７

２０ ４ １ ０ ０ ６３

３０ ５ ０ ０ ０ ７６

　　由表６可知，清秸覆秸刀齿切茬深度３０ｍｍ时，
机具通过性良好，没有发生任何堵塞；当清秸覆秸刀

齿切茬深度为 ２０ｍｍ时，机具有一次轻微堵塞。原
因是开沟过程中部分根茬没有被清除，造成相邻开

沟器之间的根茬和土壤形成轻微堵塞，但是随着播

种单元体上下仿形运动，堵塞物很快便从相邻开沟

器间滑过，机具随即恢复正常作业。当清秸覆秸刀

齿切茬深度为１０ｍｍ时，播种带内大部分根茬没有
被清除，开沟器开沟过程中，根茬与土壤形成了较大

的堵塞物，由于堵塞物尺寸较大，数量较多，在相邻
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开沟器之间造成堵塞，影响正常作业。

随着清秸覆秸刀齿切茬深度的增加，土壤扰动

量及功耗逐渐增大，考虑到机具的通过性，实际作业

时，清秸覆秸刀齿切茬深度应选择２０～３０ｍｍ。

５　田间生产试验

为检验加装了防堵装置的 ２ＢＭＦＪ ３型免耕播
种机播种效果，在同一地块进行了田间生产对比试

验，试验结果如图７所示。

图 ７　对比试验大豆出苗情况及长势

Ｆｉｇ．７　Ｓｏｙｂｅａｎｅｍｅｒｇｅｎｃｅａｎｄｇｒｏｗｉｎｇｏｆｃｏｎｔｒａｓｔｔｅｓｔ
（ａ）传统播种　（ｂ）２ＢＭＦＪ ３型免耕播种机播种

　
传统播种方式是将秸秆进行人工清理后进行灭

茬作业，并采用传统播种机进行条播。从图 ７可以
得知，２ＢＭＦＪ ３型免耕播种机的播种效果相比传
　　

统播种方式具有明显的优势，苗带整齐，出苗率高，

苗齐、苗壮，没有出现段条现象。

为适应麦茬地表的不平整性，２ＢＭＦＪ ３型免
耕播种机的防堵装置及播种单体均采用仿形的形

式。防堵装置的整体仿形功能，有效解决了播种带

内秸秆和根茬的漏清问题；播种单体采用分体仿形

的形式，保证了每个苗带内种子的播深一致性；防堵

装置的覆秸功能为实现已播地表保土、保水、保肥提

供了保障，有利于提高出苗率和作物产量。

６　结论

（１）２ＢＭＦＪ ３型麦茬地免耕精播机防堵装置
最佳结构与作业参数组合为：机组 作 业 速 度

４５ｋｍ／ｈ、清秸覆秸刀齿排布 ４ ３ ４，刀轴转速
４００ｒ／ｍｉｎ，此时秸秆清除率为 ９３５％，根茬清除率
为９１２％，燃油消耗率为０４４１Ｌ／（ｋＷ·ｈ）。

（２）田间性能试验结果表明，当机组作业速度
为４５ｋｍ／ｈ，清秸覆秸刀齿切茬深度为 ２０～３０ｍｍ
时，该防堵装置土壤扰动量为 ６３％ ～７６％，防堵效
果好，在免耕条件下能够创造良好的种床环境，提高

播种质量。
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