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凸包异形孔窝眼轮式人参精密排种器设计与试验
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摘要：针对人参种子流动性差，导致排种器在充种环节漏充严重、伤种率高等问题，采用增大种群扰动、减小局部种

间摩擦力的方法，提高排种器的充种性能，并基于此设计了一种凸包异形孔窝眼轮式精密排种器。通过对充种区

种子受力状态和运动状态进行分析，阐明了凸包异形孔结构提高排种器充种性能的机理；进行理论计算和对充种

过程运动学分析，利用 ＥＤＥＭ软件进行了单因素仿真试验，分析了不同结构参数对种群的影响，并确定了窝眼轮的

结构参数；以窝眼轮转速、凸包高径比和种层高度为试验因素，以合格指数、重播指数和漏播指数为试验指标，进行

了二次回归正交旋转组合试验。试验结果表明：影响合格指数的主次顺序依次为凸包高径比、窝眼轮转速、种层高

度；当窝眼轮转速为 ２９７５ｒ／ｍｉｎ、凸包高径比为 ０４３、种层高度为 ５３９２ｍｍ时，充种性能最佳，此时合格指数为

９５５９％、重播指数为 ２９７％、漏播指数为 １４０％。为验证排种器的工作性能，进行了台架试验和田间试验，结果表

明，凸包异形孔窝眼轮式精密排种器的充种性能较好，满足人参播种要求。

关键词：人参；精密排种器；凸包异形孔；性能试验

中图分类号：Ｓ２２３２ 文献标识码：Ａ 文章编号：１０００１２９８（２０２０）０７００６０１２ ＯＳＩＤ：

收稿日期：２０２０ ０３ ２７　修回日期：２０２０ ０５ １５
基金项目：国家自然科学基金项目（５１９７５２６５、３１９６０３６６）、国家重点研发计划项目（２０１７ＹＦＤ０７００６００ ２０１７ＹＦＤ０７００６０４）、云南省重大科

技专项（２０１６ＺＦ００１、２０１７ＺＦ００１、２０１８ＺＣ００１ ３、２０１８ＺＣ００１ ４、２０１８ＺＣ００１ ５）和云南省高校工程研究中心建设计划项目
作者简介：赖庆辉（１９８０—），男，副教授，主要从事农业机械装备与计算机测控研究，Ｅｍａｉｌ：ｌａｉｑｉｎｇｈｕｉ００７＠１６３．ｃｏｍ
通信作者：苏微（１９７９—），女，副教授，主要从事农业机械化生产和管理研究，Ｅｍａｉｌ：ｌａｉｓｕｂｏ＠１６３．ｃｏｍ

ＤｅｓｉｇｎａｎｄＴｅｓｔｏｆＧｉｎｓｅｎｇＰｒｅｃｉｓｉｏｎＳｐｅｃｉａｌｈｏｌｅＴｙｐｅＳｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇ
ＤｅｖｉｃｅｗｉｔｈＣｏｎｖｅｘＨｕｌｌ

ＬＡＩＱｉｎｇｈｕｉ　ＪＩＡＧｕａｎｇｘｉｎ　ＳＵＷｅｉ　ＨＯＮＧＦａｎｇｗｅｉ　ＺＨＡＯＪｉｎｗｅｎ
（ＦａｃｕｌｔｙｏｆＡｇｒｉｃｕｌｔｕｒｅａｎｄＦｏｏｄ，ＫｕｎｍｉｎｇＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＳｃｉｅｎｃｅａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，Ｋｕｎｍｉｎｇ６５０５００，Ｃｈｉｎａ）

Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｓｏｌｖｅｔｈｅｐｒｏｂｌｅｍｏｆｔｈｅｐｏｏｒｆｌｕｉｄｉｔｙｏｆｇｉｎｓｅｎｇｓｅｅｄｓｃａｕｓｅｄｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ
ｔｈｅｓｅｒｉｏｕｓｓｈｏｒｔａｇｅｏｆｆｉｌｌｉｎｇｓｅｅｄａｎｄｔｈｅｅａｓｙｄａｍａｇｅｏｆｓｅｅｄｓ．Ｔｈｅｍｅｔｈｏｄｏｆｅｎｌａｒｇｉｎｇｓｅｅｄｓ
ｄｉｓｔｕｒｂａｎｃｅａｎｄｒｅｄｕｃｉｎｇｌｏｃａｌｓｅｅｄｓｆｒｉｃｔｉｏｎｗａｓａｄｏｐｔｅｄｔｏｉｍｐｒｏｖｅｔｈｅｆｉｌｌｉｎｇｓｅｅｄｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｏｆｓｅｅｄ
ｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ．Ａｎｄｂａｓｅｄｏｎｔｈｉｓａｐｒｅｃｉｓｉｏｎｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅｔｙｐｅｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅｗｉｔｈｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌ
ｗａｓｄｅｓｉｇｎｅｄ．Ｔｈｒｏｕｇｈｔｈｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｔｈｅｆｏｒｃｅａｎｄｍｏｔｉｏｎｓｔａｔｅｏｆｓｅｅｄｓｉｎｔｈｅｆｉｌｌｉｎｇｓｅｅｄａｒｅａ，ｔｈｅ
ｍｅｃｈａｎｉｓｍｏｆｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌａｎｄｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅｉｍｐｒｏｖｉｎｇｆｉｌｌｉｎｇｓｅｅｄｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｏｆｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ
ｗａｓｅｘｐｏｕｎｄｅｄ．Ａｎｄｔｈｒｏｕｇｈｔｈｅｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｏｆｔｈｅｋｉｎｅｍａｔｉｃａｎａｌｙｓｉｓｏｆｔｈｅｏｒｅｔｉｃａｌｃａｌｃｕｌａｔｉｏｎｔｏｆｉｌｌｉｎｇ
ｓｅｅｄｐｒｏｃｅｓｓ，ｔｈｅｓｉｎｇｌｅｆａｃｔｏｒｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｔｅｓｔｗａｓｃｏｎｄｕｃｔｅｄｔｈｒｏｕｇｈｔｈｅＥＤＥＭ，ｔｈｅｉｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｎｓｅｅｄｓｗａｓａｎａｌｙｚｅｄａｎｄｔｈｅｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅｗｅｒｅ
ａｓｃｅｒｔａｉｎｅｄ．Ｔｈｅｎｔｈｅｑｕａｄｒａｔｉｃｒｅｇｒｅｓｓｉｏｎｏｒｔｈｏｇｏｎａｌｒｏｔａｔｉｏｎｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎｔｅｓｔｗａｓｄｏｎｅ，ｗｉｔｈｔｈｅ
ｒｏｔａｔｉｏｎｒａｔｅｏｆｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅ，ｈｅｉｇｈｔｄｉａｍｅｔｅｒｒａｔｉｏｏｆｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌａｎｄｓｅｅｄ’ｓｈｅｉｇｈｔａｓｔｈｅｔｅｓｔｆａｃｔｏｒｓ，
ａｎｄｔｈｅｑｕａｌｉｆｉｅｄｉｎｄｅｘ，ｔｈｅｍｕｌｔｉｐｌｅｉｎｄｅｘａｎｄｔｈｅｍｉｓｓｉｎｇｉｎｄｅｘａｓｔｈｅｔｅｓｔｉｎｄｅｘ．Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｒｅｓｕｌｔｓ
ｓｈｏｗｅｄｔｈａｔｔｈｅｐｒｉｍａｒｙａｎｄｓｅｃｏｎｄａｒｙｏｒｄｅｒｏｆｉｎｆｌｕｅｎｃｉｎｇｃｏｎｆｏｒｍｉｔｙｉｎｄｅｘｗａｓｈｅｉｇｈｔｄｉａｍｅｔｅｒｒａｔｉｏｏｆ
ｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌ，ｔｈｅｒｏｔａｔｉｏｎｒａｔｅｏｆｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅａｎｄｓｅｅｄ’ｓｈｅｉｇｈｔ．Ｗｈｅｎｔｈｅｒｏｔａｔｉｏｎｒａｔｅｏｆｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅ
ｗａｓ２９７５ｒ／ｍｉｎ，ｈｅｉｇｈｔｄｉａｍｅｔｅｒｒａｔｉｏｏｆｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌｗａｓ０４３ａｎｄｓｅｅｄ’ｓｈｅｉｇｈｔｗａｓ５３９２ｍｍ，
ｆｉｌｌｉｎｇｓｅｅｄｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｗａｓｔｈｅｏｐｔｉｍｕｍ，ｔｈｅｑｕａｌｉｆｉｅｄｉｎｄｅｘｗａｓ９５５９％，ｔｈｅｍｕｌｔｉｐｌｅｉｎｄｅｘｗａｓ
２９７％ ａｎｄｔｈｅｍｉｓｓｉｎｇｉｎｄｅｘｗａｓ１４０％．Ｔｈｅｂｅｎｃｈｔｅｓｔａｎｄｆｉｅｌｄｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｗｅｒｅｃｏｎｄｕｃｔｅｄｔｏｔｅｓｔｉｆｙ
ｔｈｅｗｏｒｋｉｎｇｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｏｆｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ，ｗｈｉｃｈｓｈｏｗｅｄｔｈａｔｔｈｅｐｒｅｃｉｓｉｏｎｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅｔｙｐｅｓｅｅｄ
ｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅｗｉｔｈｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌｈａｄｔｈｅｆｉｌｌｉｎｇｓｅｅｄｂｅｔｔｅｒｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅａｎｄｃａｎｍｅｅｔｔｈｅｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓｏｆ
ｇｉｎｓｅｎｇｓｏｗ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ：ｇｉｎｓｅｎｇ；ｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ；ｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌａｎｄｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅ；ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｔｅｓｔ



０　引言

近年来，人参播种采用 １２～１５ｍ幅宽、４ｃｍ×
５ｃｍ株行距坐床单粒点播栽培技术，成为培育优质
高档人参的必选。随着人参种植面积的逐年增加，

人参播种环节存在的机械化程度低、人工点播劳动

强度大、播种成本高等问题，严重制约了人参产业化

和规模化发展，因此，人参精密播种机械化问题亟待

解决
［１－３］

。

排种器是实现精密播种的核心部件。我国人参

的密集播种要求限制了传统气力式排种器在人参精

密播种中的应用，一些新型气力式排种器的研究仍

处于实验室阶段
［４－７］

，而结构简单、动力配备适应性

强、能实现密集精密播种的窝眼轮式精密排种器成

为解决人参精密播种的首选
［８－１０］

。窝眼轮式精密

排种器已在大豆、油菜和三七等近圆形种子的单粒

精密播种中得到了广泛应用
［１１－１４］

，而对于形状不规

则、播种前经催芽处理后有裂口、流动性差的人参种

子，在充种过程中具有不确定性和复杂性，出现充种

率低、漏充严重等问题。为提高窝眼轮式排种器的

充种性能，国内外专家进行的研究大致分为两类：在

排种器的基础上增设其他装置，对种子起到定向充

种作用
［１５－１６］

；设计特殊形状的型孔或改变型孔分

布，以增加对种群扰动作用
［１７－１９］

。但是，在排种器

上增加其他装置使排种器结构变得复杂，改变型孔

分布导致播种行距整齐性差，不利于田间管理。因

此，解决人参种子对窝眼轮式排种器适应性差，进而

造成充种困难的问题成为本文研究的关键。

为此，提出一种凸包异形孔窝眼轮式人参精密

排种器，通过理论计算和离散元仿真试验分析得到

结构参数和工作参数，通过台架试验和田间试验对

排种器的充种性能和工作性能进行验证，以期解决

人参种子对窝眼轮式排种器适应性差的难题。

１　排种器工作原理与充种过程分析

１１　排种器工作原理
凸包异形孔窝眼轮式人参精密排种器为集排式

排种器，本文以 ３行排种器作为研究对象，结构如
图１所示。排种器主要由壳体、扭簧强制投种装置、
窝眼轮、挡种毛刷、齿形清种板、毛刷轮、传动机构、

柔性护种板和投种装置调节旋钮组成。

如图２，排种器工作时，动力从毛刷轮端输入经
传动机构带动窝眼轮转动；工作状态下，窝眼轮表面

的凸包结构扰动种群，“沸腾”状态的种子在重力与

种间作用力的共同作用下充入异形孔（由导种槽和

型孔构成），毛刷轮凭借与窝眼轮的旋转速度差将

图 １　凸包异形孔窝眼轮式人参精密排种器示意图

Ｆｉｇ．１　Ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｓｋｅｔｃｈｏｆｇｉｎｓｅｎｇｐｒｅｃｉｓｉｏｎｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅ

ｔｙｐｅｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅｗｉｔｈｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌ
１．壳体　２．扭簧强制投种装置　３．窝眼轮　４．挡种毛刷　５．齿

形清种板　６．毛刷轮　７．传动机构　８．柔性护种板　９．投种装

置调节旋钮

　

窝眼轮轮缘多余的种子刷去，齿形清种板可将粘附

在毛刷轮表面的种子清除；充入异形孔的种子随排

种轮经护种区到达投种点，为保证种子完全投出，利

用扭簧强制投种装置强制投种。为降低对种子的损

伤，柔性护种板由曲板和护种板壳两部分构成，二者

通过弹簧连接，可对种子受力起到缓冲作用；曲板内侧

设计有与凸包结构相对应的内环槽，使柔性护种板在

起到护种作用的同时又保证了窝眼轮的通过性。

图 ２　排种器工作示意图

Ｆｉｇ．２　Ｗｏｒｋｄｉａｇｒａｍｏｆｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ
１．壳体　２．挡种毛刷　３．窝眼轮　４．凸包　５．异形孔　６．扭簧

７．人参种子　８．护种板外壳　９．曲板　１０．弹簧　１１．毛刷轮　

１２．齿形清种板　１３．种层
　

１２　排种器充种过程分析

排种器的播种精度取决于充种过程，充种过程

是由种子自身重力，种子间和种子与窝眼轮间的正

压力、滑动摩擦力和滚动摩擦力等构成的不断变化

的动力学系统，是将种子从种群中分离出来的复杂

过程
［２０］
。因此，充种过程可分为种群离散和脱离种

群两个阶段。

在种群离散阶段，贴近窝眼轮的种层受到窝眼
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轮的托持力和摩擦力，种子在托持力和摩擦力的作

用下克服种间阻力而产生滑移和翻滚，形成种层波

动，目标种子由静止状态转变为运动状态，更容易脱

离种群，且目标种子在重力场中的不断运动最终会

趋于稳定状态。一定程度上，充种区内种层波动越

大种群离散程度越大，越有利于充种。为在该阶段

提高充种性能，在窝眼轮上增加凸包，该结构对种子

起到了一定的托持作用并增大了种子与窝眼轮间的

摩擦力，配合异形孔对种群的作用，使种群产生更

大、更稳定而连续的波动，种子流动性提高，充种率

增加，如图３所示。

图 ３　不同形式窝眼轮在种群离散阶段种子接触状态

Ｆｉｇ．３　Ｓｅｅｄｃｏｎｔａｃｔｓｔａｔｅｉｎｐｏｐｕｌａｔｉｏｎｄｉｓｐｅｒｓｉｏｎｓｔａｇｅ

ｗｉｔｈｄｉｆｆｅｒｅｎｔｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｗｈｅｅｌｓ
１．充种区内种子　２．窝眼轮　３．窝眼轮上的凸包

　
在脱离种群阶段，稳定状态下的种子在自身重

力，以及种子间和种子与窝眼轮间的力作用下占据

型孔优势位置，从而被完全囊入型孔，并随着窝眼轮

的转动脱离种群。为提高该阶段的充种性能，将型

孔设计成带有导种槽的异形孔。导种槽可使目标种

子在充种前产生趋于流向型孔的趋势，克服第一层

种层因种间摩擦力大于其自身重力在型孔处发生临

时“结拱”而导致的漏播现象，如图４所示。

图 ４　目标种子在不同型孔下的充种状态

Ｆｉｇ．４　Ｆｉｌｌｉｎｇｓｅｅｄｃｏｎｄｉｔｉｏｎｏｆｔａｒｇｅｔｓｅｅｄｕｎｄｅｒ

ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｏｒｉｆｉｃｅｓ
１．充种区内种子　２．窝眼轮　３．型孔　４．目标种子运动轨迹　

５．导种槽　６．目标种子
　

２　关键部件设计

２１　人参种子基本参数
种子自身的物理特性是排种器设计重要参考依

据。播种时催芽人参种子平均含水率 ω′为 ３４８％；
平均千粒质量 ｍＨ为 ４３２４ｇ；平均自然休止角 φ为
３００５°；人参种子三轴尺寸平均值，长 Ｌ、宽 Ｗ、厚 Ｈ
分别为５８、４７、３０ｍｍ，球度 Ｓｐ为 ７４８４％，呈“肾

形”扁平状。

２２　窝眼轮参数设计
窝眼轮是窝眼轮式排种器的关键部件，其主要

结构参数包括窝眼轮直径、型孔个数、型孔尺寸、凸

包分布距离（与型孔中心距）、凸包高径比。窝眼轮

结构示意图如图５所示，其中 ｄ１为窝眼轮直径，ｄ２为
强制投种沟槽直径，ｄ３为驱动轮毂直径，Ａ为型孔长
度，Ｂ为型孔宽度，Ｃ为型孔深度，Ｂ１为储种深度，Ａ１
为导种槽长度，θ为导种槽倾角，Ｌｓ为凸包分布距
离，ε为凸包分布角。

图 ５　窝眼轮结构示意图

Ｆｉｇ．５　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｏｆｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｗｈｅｅｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅ
　
２２１　窝眼轮直径

窝眼轮直径是排种器的基本结构参数之一，决

定排种器结构分布和其他部件的结构尺寸，是影响

充种性能的重要因素。窝眼轮直径决定型孔处于充

种区的时间。为研究窝眼轮各参数对充种时间 Ｔ
的影响，建立充种时间 Ｔ的方程

Ｔ＝ πγ
１８０ω

ω＝２πｎ６０
ｖｍ
Ｓ
＝ｚｎ













６０

（１）

式中　γ———种子充填角，（°）
ω———窝眼轮角速度，ｒａｄ／ｓ
ｎ———窝眼轮转速，ｒ／ｍｉｎ
ｖｍ———播种机作业速度，ｍ／ｓ
Ｓ———株距，ｍ
ｚ———型孔数量

整理公式（１）可得
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Ｔ＝ γｚＳ
３６０ｖｍ

（２）

由式（２）可知，当种子充填角 γ、播种机作业速
度 ｖｍ和株距 Ｓ一定时，充种时间 Ｔ只与型孔数量 ｚ
有关，故窝眼轮直径不宜太小，因其曲率大不利于充

种。参考常用窝眼轮直径８０～１４０ｍｍ，本文选用窝
眼轮直径为１２０ｍｍ［２１］。
２２２　异形孔设计

型孔的形状和尺寸取决于种子的形状和尺寸。

催芽后人参种子三轴尺寸满足 Ｌ＞Ｗ＞Ｈ，根据最小
势能原则，确定种子在“平躺”状态下为最稳定状

态，种子以长度方向充入型孔的几率最高。为便于

充种和投种，将型孔设计为横向分布并带有导种槽

的非对称结构，其中型孔的长度、宽度和深度应满足

Ｌｍａｘ＜Ａ＜Ｌ＋Ｈｍｉｎ
Ｗｍａｘ＜Ｂ＜Ｗ＋Ｈｍｉｎ
Ｈｍａｘ＜Ｃ＜２Ｈｍｉｎ
Ｃ＜Ｂ＜Ａ

Ｂ１＞
２
３













 Ｃ

（３）

式中　Ｌｍａｘ———人参种子长度最大值，ｍｍ
Ｗｍａｘ———人参种子宽度最大值，ｍｍ
Ｈｍａｘ———人参种子厚度最大值，ｍｍ
Ｈｍｉｎ———人参种子厚度最小值，ｍｍ

试验测得人参种子长、宽、厚最大值分别为

６５、５８、３６ｍｍ，厚度最小值为２０ｍｍ。考虑人参
种子为扁平状，因此选择型孔长度 Ａ、宽度 Ｂ、深度 Ｃ
分别为 ７２、６２、３８ｍｍ，正视图为椭圆的柱状
型孔。

导种槽起导种作用，其倾角 θ（大于种子与窝眼
轮材料的最大静摩擦角 φａｂｓ，试验测得 φａｂｓ＝２４６°）
即为加工导种槽的平头铣刀与型孔底面的加工倾

角，考虑充种时种子受损最小，导种槽延伸至型孔最

深处，加工出来的异形孔类似瓢形。根据图 ５结构
示意图，可满足几何关系

Ａ１＝
Ｃ
ｔａｎθ

－１
２
Ｂ

Ｂ１＝Ｃ－Ａ１ｔａｎ
{

θ
（４）

当导种槽倾角大于４５°时，导种槽长度 Ａ１减小，
不利于充种，故初选导种槽倾角 θ为 ３５°，则导种槽
长度 Ａ１与储种深度 Ｂ１分别为２３、２４ｍｍ。

根据窝眼轮直径和异形孔基本尺寸，以人参精

密播种要求设计每周异形孔数，在保证异形孔强度

的要求下，异形孔间相隔距离为 ７５ｍｍ，异形孔数
最大为２４个。按照人参播种株距４ｃｍ，窝眼轮线速
度不超过０３ｍ／ｓ，播种机作业速度２ｋｍ／ｈ计算，窝

眼轮异形孔数 ｚ满足

ｚ＝
πｄ１ｖｍ
Ｓｖｗ

（５）

其中 ｖｗ＝ωＲ （６）
式中　ｖｗ———窝眼轮线速度，ｍ／ｓ

Ｒ———窝眼轮半径，ｍ
由式（５）可知窝眼轮每周异形孔数 ｚ≥１７４５，

确定为１８～２４之间。
２２３　充种过程运动学分析

异形孔的充种性能是评价排种器工作质量的重

要指标，种子从窝眼轮表面运动到异形孔内部受力

复杂，选取异形孔边缘的种子对其充种过程进行运

动学分析，如图６所示，种子顺利囊入异形孔的极限
相对速度应满足

ｖｗ≤ｖ(ｒ Ｄｎ－ｄ０ )２ ｇ
ｄ槡０

（７）

式中　ｖｒ———种子顺利囊入异形孔的极限相对速
度，ｍ／ｓ

Ｄｎ———型孔最大开口尺寸，ｍｍ
ｄ０———种子的当量直径，ｍｍ

ｇ———重力加速度，ｍ／ｓ２

图 ６　种子充入异形孔的运动学分析示意图

Ｆｉｇ．６　Ｄｉａｇｒａｍｏｆｓｅｅｄｆｉｌｌｉｎｇｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅｋｉｎｅｍａｔｉｃ

ａｎａｌｙｓｉｓ
　
由公式（６）、（７）可以确定窝眼轮转速的取值

范围

ｎ≤３０
π (Ｒ Ｄｎ－

ｄ０ )２ ｇ
ｄ槡０

（８）

已知 Ｒ＝６０ｍｍ，根据异形孔设计参数 Ｄｎ＝Ｂ＋
Ａ１＝８１ｍｍ，ｄ０ ＝（Ｗ＋Ｈ）／２＝３８５ｍｍ，代入公
式（８）可得 ｎ≤４９５８ｒ／ｍｉｎ。
２２４　凸包设计

凸包是稳定充种区摩擦力，使离散种子处于稳

定状态和提高充种率的关键结构。设计凸包相间分

布在型孔两侧，如图 ５所示。凸包是球体的部分曲
面，其高径比需要满足一定的条件才能起到扰动种

群的作用
［２２］
，要求凸包摩擦角 δ大于种子与窝眼轮
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的静摩擦角，结构示意图如图７所示，几何关系满足

ｒ２＝（ｒ－ｈ）２＋１
４
ｄ２

２ｈ
ｄ
＞ｔａｎφａｂｓ

Ａ＋ｄ
２ ≤

Ｌｓ≤ (２５－ Ｌｍａｘ＋
ｄ)













２

（９）

式中　ｒ———凸包基球半径，ｍｍ
ｈ———凸包高度，ｍｍ
ｄ———凸包基座直径，ｍｍ

图 ７　凸包结构示意图

Ｆｉｇ．７　Ｓｃｈｅｍａｔｉｃｏｆｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌｓｔｒｕｃｔｕｒｅ
　

在保证凸包不携种的前提下，凸包基球半径越

大对种群的扰动性越强，因此需要凸包高径比满足

ξ＝ｈｄ≤
０５ （１０）

其中 ｈ≤Ｈｍｉｎ
ｄ≤Ｗ{

ｍｉｎ

（１１）

式中　ξ———高径比
Ｗｍｉｎ———人参种子宽度最小值，ｍｍ

人参种子宽度最小值为３５ｍｍ，本文定义凸包
基座直径 ｄ为３２ｍｍ，根据公式（９）～（１１）确定凸
包高径比在 ０２４～０５０之间，凸包分布距离在
５２～２３４ｍｍ之间。

３　ＥＤＥＭ离散元仿真试验

３１　仿真试验模型建立及仿真参数确定
３１１　仿真试验模型建立

以长白山地区常见的“大马牙”人参种子作为

建模对象，选取与三轴尺寸平均值相近的人参种子，

利用三维激光扫描得到人参种子的三维空间点云数

据，运用逆向工程技术获得人参种子真实三维几何

模型。将模型导入 ＥＤＥＭ软件并利用非球形颗粒
的快速填充功能，得到种子的多球面聚合颗粒模型，

如图８所示，图中由左到右依次为种子的真实图像、
三维几何模型和多球面聚合颗粒模型。本文选用颗

粒 颗粒和颗粒 排种器的接触模型均为 Ｈｅｒｔｚ
Ｍｉｎｄｌｉｎ无滑移动接触模型。

建立排种器仿真试验模型，为减少仿真试验计

算量，去除无接触部件，在 ＮＸ．中创建３行排种器三

维模型并导入到 ＥＤＥＭ中，如图９所示。

图 ８　人参种子实物图与仿真模型

Ｆｉｇ．８　Ｒｅａｌｆｉｇｕｒｅａｎｄｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｍｏｄｅｌｓｏｆｇｉｎｓｅｎｇｓｅｅｄ
　

图 ９　排种器仿真模型

Ｆｉｇ．９　Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｍｏｄｅｌｓｏｆｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ
　
３１２　仿真参数

排种器中与种子接触的部件有壳体、窝眼轮、毛

刷轮和清种扭簧，其中壳体和清种扭簧为不锈钢材

料，窝眼轮和毛刷轮的刷丝为 ＡＢＳ塑料。经参数标
定后确定颗粒 颗粒和颗粒 几何模型的接触参数，

人参颗粒、不锈钢和 ＡＢＳ塑料的本征参数及相互间
的接触参数如表１所示［２３－２４］

。

表 １　离散元仿真参数

Ｔａｂ．１　ＳｉｍｕｌａｔｉｏｎｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆＥＤＥＭ

　　　　参数 人参颗粒 不锈钢 ＡＢＳ塑料

泊松比 ０３７ ０３０ ０３４

剪切模量／Ｐａ １２８×１０７ ７０×１０１０ ３０×１０９

密度／（ｇ·ｃｍ－３） ０９７２ ７８００ １２５０

碰撞恢复系数（与人

参颗粒）
０４３１ ０４６５ ０３２１

静摩擦因数（与人参

颗粒）
０６１３ ０４１４ ０４５７

滚动摩擦因数（与人

参颗粒）
００８７ ００７５ ００６０

３２　单因素仿真试验
为使参数设计进一步具体化，对排种器的充

种性能进行单因素仿真试验分析，依据现有的研

究成果
［２５－２６］

，确定设计参数为异形孔数、导种槽

倾角、凸包分布距离和毛刷轮与窝眼轮的线速比，

定义各试验因素的固定值为 ２０、３５°、１４５ｍｍ和
１７。以充种单粒率（１粒／孔）和漏充率（０粒／孔）
为试验指标。充种区种群的离散程度和第 １层种
子与窝眼轮的相对运动状态是影响充种性能的重

要因素，因此结合 ＥＤＥＭ软件的后处理功能，采用
局部种群质量比率和第 １层种子与窝眼轮接触的
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单粒平均法向力，分别衡量不同时步下的种群离

散程度和第 １层种子的运动状态。其中局部种群
质量比率越小，证明种群离散程度越大。监测局

部种群质量比率需要在种群中建立监测器，如

图 １０所示，输出每个时间步长下监测器中种子质
量进而得到局部种群质量比率

ηｉ＝
Ｍｉ
ρＶｋ

（１２）

式中　ηｉ———ｉ时刻局部种群质量比率
Ｍｉ———ｉ时刻监测器内种子质量，ｇ

ρ———颗粒密度，ｇ／ｃｍ３

Ｖｋ———监测器体积，ｃｍ
３

图 １０　仿真试验建立的监测器

Ｆｉｇ．１０　Ｂｉｎｇｒｏｕｐｂｕｉｌｔｉｎｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｔｅｓｔ
　

仿真设定窝眼轮转速为 ３１２５ｒ／ｍｉｎ（株距为
４ｃｍ，作业速度为１５ｋｍ／ｈ左右），每组仿真试验从
排种器运转稳定后开始输出记录 １０ｓ试验数据，本
文数据输出时间区间为 ３～１３ｓ，每排统计 １００粒
种子。

３２１　异形孔数
按照２２２节的参数设计结果，分析异形孔数

分别为１８、２０、２２和 ２４时对充种过程的影响，试验
结果如表２所示。

由表２可知，随着异形孔数的增加，充种单粒率
先增加后减小；相比较漏充率变化不大。为进一步

分析异形孔数对充种单粒率的影响，分别导出不同

试验局部种群质量比率和第１层种子与窝眼轮接触
的单粒平均法向力。如图 １１所示。当异形孔数为
１８时，法向力波动较大，种群不稳定不利于充种；当
异形孔数为 ２２和 ２４时法向力相对稳定，但随着异
形孔数的增加单个异形孔充种时间变短，充种单粒

率减小，其变异系数增大。异形孔数为 ２０时，充种
单粒率较高，单粒率变异系数较小，因此确定异形孔

数为２０个。
３２２　导种槽倾角

导种槽倾角决定着异形孔的容积，是影响充种

性能的重要因素之一，结合２２２节的参数设计分

析导种槽倾角为 ２５°、３５°、４５°和 ９０°（即无导种槽
时）对充种过程的影响，试验结果如表３所示。

表 ２　不同异形孔数的仿真结果

Ｔａｂ．２　Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｆｄｉｆｆｅｒｅｎｔｎｕｍｂｅｒｏｆ

ｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅｓ ％

异形

孔数

试验

序号

单粒

率

漏充

率

单粒率

平均值

单粒率

变异

系数

漏充率

平均值

漏充率

变异

系数

１ ８９ ４

１８ ２ ９３ ３ ８９６７ ３４１ ３６７ １５７５

３ ８７ ４

１ ９５ ２

２０ ２ ９６ ２ ９５３３ ０６１ ２３３ ２４７４

３ ９５ ３

１ ９４ ２

２２ ２ ９１ ４ ９３００ １８６ ３００ ３３３３

３ ９４ ３

１ ９２ ３

２４ ２ ９０ ３ ９１６７ １６７ ３００ ０

３ ９３ ３

图 １１　异形孔数对种群状态的影响

Ｆｉｇ．１１　Ｅｆｆｅｃｔｓｏｆｎｕｍｂｅｒｏｆｓｐｅｃｉａｌｈｏｌｅｏｎ

ｐｏｐｕｌａｔｉｏｎｓｔａｔｅ
　

表 ３　不同导种槽倾角的仿真结果

Ｔａｂ．３　Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｆｄｉｆｆｅｒｅｎｔｓｌｏｔｓａｎｇｌｅｓ

％

倾角／

（°）

试验

序号
单粒率 漏充率

单粒率

平均值

单粒率

变异

系数

漏充率

平均值

漏充率

变异

系数

１ ９２ １
２５ ２ ９４ １ ９２３３ １６５ １３３ ４３３０

３ ９１ ２
１ ９５ ２

３５ ２ ９６ １ ９５６７ ０６０ １６７ ３４６４
３ ９６ ２
１ ９４ ５

４５ ２ ９２ ４ ９３３３ １２４ ４６７ １２３７
３ ９４ ５
１ ８８ ８

９０ ２ ９０ ６ ８８００ ２２７ ７００ １４２９
３ ８６ ７
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　　由表 ３可知，随着导种槽倾角的增加充种单
粒率先增大后减小，漏充率逐渐增加。原因是导

种槽倾角为 ２５°时，异形孔容积最大，种子复充现
象严重；结合图 １２，随着导种槽倾角的增加，导种
效果变差，异形孔对种群的扰动减小，种群的离散

程度减小流动性变差，不利于目标种子充入异形

孔。因此当导种槽倾角为 ３５°时，充种单粒率最
高，单粒率变异系数相对较小，因此确定导种槽倾

角为 ３５°。

图 １２　导种槽倾角对种群状态的影响

Ｆｉｇ．１２　Ｅｆｆｅｃｔｏｆｓｌｏｔｓａｎｇｌｅｏｎｐｏｐｕｌａｔｉｏｎｓｔａｔｅ
　

３２３　凸包分布距离
根据１２节中对充种过程的分析，凸包分布距

离是对种群产生稳定而连续波动的关键因素，按照

２２４节的参数设计结果，分析凸包分布距离为 ６、
１４５、２３ｍｍ（凸包分布距离最小值、凸包分布距离
中值和凸包分布距离最大值）和无凸包时对充种过

程的影响，试验结果如表４所示。

表 ４　不同凸包分布距离的仿真结果

Ｔａｂ．４　Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｆｄｉｆｆｅｒｅｎｔｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ

ｄｉｓｔａｎｃｅｏｆｃｏｎｖｅｘｈｕｌｌ ％

分布

距离／

ｍｍ

试验

序号
单粒率 漏充率

单粒率

平均值

单粒率

变异

系数

漏充率

平均值

漏充率

变异

系数

１ ８８ ９

６０ ２ ９２ ６ ８９００ ２９７ ７３３ ２０８３

３ ８７ ７

１ ９５ ２

１４５ ２ ９６ １ ９５３３ ０５８ １６７ ３４６４

３ ９５ ２

１ ９３ ３

２３０ ２ ９４ ４ ９２６７ １６５ ３３３ １７３２

３ ９１ ３

１ ８９ ８

无 ２ ８６ ９ ８７６７ １７４ ９３３ １６３７

３ ８８ １１

　　由表４可知，随着凸包分布距离的增大，充种单

粒率先增大后减小，漏充率先减小后增大，单粒率变

异系数与漏充率变异系数均相对稳定。根据图 １３
分析其原因，当分布距离为 ６ｍｍ和２３ｍｍ时，第 １
层种子与窝眼轮接触的单粒平均法向力出现多个波

峰，凸包对种群的作用与型孔对种群的作用处于不

平衡状态；无凸包时第 １层种子与窝眼轮摩擦力最
小，种子在壳体处形成堆积，处于监测器内的种子数

量较少，故种群离散程度明显减小，且法向力出现多

个波峰，因此充种区减小且种层运动状态不稳定不

利于充种而使漏充率增加。分布距离为 １４５ｍｍ
时，第１层种子与窝眼轮接触的单粒平均法向力稳
定，种群离散程度大，充种单粒率高，故确定凸包分

布距离为１４５ｍｍ。

图 １３　凸包分布距离对种群状态的影响

Ｆｉｇ．１３　Ｅｆｆｅｃｔｓｏｆｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｄｉｓｔａｎｃｅｏｆｃｏｎｖｅｘ

ｈｕｌｌｏｎｐｏｐｕｌａｔｉｏｎｓｔａｔｅ
　
３２４　毛刷轮与窝眼轮线速比

毛刷轮与窝眼轮线速比对清种过程有着重要影

响，要求毛刷轮比较柔软并有一定的弹性，毛刷轮外

径切入排种轮 ２～３ｍｍ不仅清种效果好，不伤种，
而且还能扰动种群，有利于充种，因此要求毛刷轮与

窝眼轮的线速比在一定范围内。本文选用毛刷轮直

径为８０ｍｍ，结合２２１节中的参数设计并参考《农
业机械设计手册》，毛刷轮与窝眼轮的线速比在

１０～２０间，故确定线速比分别为 １０、１４、１７和
２０时进行仿真试验研究，结果如表 ５所示。由试
验结果可知，当线速比过小时，易在毛刷轮与窝眼轮

相切处形成种子堆积；当线速比过大时，易将毛刷轮

与窝眼轮相切处的种层刷飞，对种群扰动过大，以上

均不利于充种。参照《农业机械设计手册》并结合

仿真试验结果，确定线速比为１７。
３３　二次回归正交旋转组合仿真试验
３３１　试验方案与结果分析

为研究窝眼轮转速、凸包高径比和种层高度对
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表 ５　不同毛刷轮与窝眼轮线速比的仿真结果

Ｔａｂ．５　Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｆｌｉｎｅｓｐｅｅｄｒａｔｉｏｂｅｔｗｅｅｎ

ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｂｒｕｓｈｗｈｅｅｌｓａｎｄｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｗｈｅｅｌ％

线速

比

试验

序号

单粒

率

漏充

率

单粒率

平均值

单粒率

变异

系数

漏充率

平均值

漏充率

变异

系数

１ ９１ ２

１０ ２ ９２ １ ９０３３ ２３０ ２００ ５０００

３ ８８ ３

１ ９０ ５

１４ ２ ９５ ２ ９２００ ２８８ ３３３ ４５８３

３ ９１ ３

１ ９７ ２

１７ ２ ９６ ２ ９６００ １０４ ２３３ ２４７４

３ ９５ ３

１ ９４ ３

２０ ２ ９６ ２ ９５６７ １６０ ２３３ ２４７４

３ ９７ ２

排种器工作性能的影响，基于单因素试验所确定的

设计参数进一步研究各因素对排种器工作性能的影

响。试验因素编码如表 ６所示，试验设计方案与结

果如表７所示，其中 Ｘ１、Ｘ２、Ｘ３分别为窝眼轮转速、

凸包高径比、种层高度的编码值，试验指标 Ｙ１、Ｙ２、

Ｙ３分别为合格指数、重播指数、漏播指数。

表 ６　试验因素编码

Ｔａｂ．６　Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌｆａｃｔｏｒｓａｎｄｃｏｄｅｓ

编码

因素

窝眼轮转速／

（ｒ·ｍｉｎ－１）
凸包高径比

种层高度／

ｍｍ

－１６８２ １６００ ０２４ ３０００

－１ ２２６９ ０２９ ４０１４

０ ３２５０ ０３７ ５５００

１ ４２３１ ０４５ ６９８６

１６８２ ４９００ ０５０ ８０００

　　利用 ＤｅｓｉｇｎＥｘｐｅｒｔ８０６软件对试验结果进行

多元回归拟合，试验结果 Ｙ２≤５％，结合本研究重点

为凸包异形孔结构对窝眼轮式排种器充种性能的影

响，因此只对合格指数和漏播指数进行方差分析。

表８为合格指数与漏播指数方差分析，二次回归模

型均高度显著（Ｐ＜００１），失拟项均不显著（Ｐ＞

００５），回归方程不失拟，剔除不显著影响因素后，

得到 Ｙ１、Ｙ３的回归方程

Ｙ１＝９４６９－０８１Ｘ１＋１４０Ｘ２＋０６１Ｘ３＋

０８８Ｘ１Ｘ２－０７３Ｘ
２
１－０６２Ｘ

２
２ （１３）

Ｙ３＝２１８＋０６０Ｘ１－０５５Ｘ２－０５０Ｘ３＋

０４２Ｘ２Ｘ３＋０２７Ｘ
２
１ （１４）

表 ７　试验方案与结果

Ｔａｂ．７　Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔｄｅｓｉｇｎａｎｄｒｅｓｕｌｔｓ

序号
因素 试验结果

Ｘ１ Ｘ２ Ｘ３ Ｙ１／％ Ｙ２／％ Ｙ３／％

１ －１ －１ －１ ９２３３ ４３３ ３３３

２ １ －１ －１ ９０３３ ５００ ４６７

３ －１ １ －１ ９３３３ ５６７ １００

４ １ １ －１ ９３６７ ３３３ ３００

５ －１ －１ １ ９４３３ ４３３ １３３

６ １ －１ １ ９０６７ ６３３ ３００

７ －１ １ １ ９４３３ ４００ １６７

８ １ １ １ ９５３３ ２６７ ２００

９ －１６８２ ０ ０ ９４３３ ３６７ ２００

１０ １６８２ ０ ０ ９０３３ ６００ ３６７

１１ ０ －１６８２ ０ ８９６７ ７３３ ３００

１２ ０ １６８２ ０ ９５６７ ３００ １３３

１３ ０ ０ －１６８２ ９２００ ５３３ ２６７

１４ ０ ０ １６８２ ９４００ ５００ １００

１５ ０ ０ ０ ９２６７ ５６７ １６７

１６ ０ ０ ０ ９５００ ３００ ２００

１７ ０ ０ ０ ９４００ ３３３ ２６７

１８ ０ ０ ０ ９４６７ ２３３ ３００

１９ ０ ０ ０ ９６６７ １６７ １６７

２０ ０ ０ ０ ９４３３ ３６７ ２００

２１ ０ ０ ０ ９５６７ １６７ ２６７

２２ ０ ０ ０ ９４３３ ４００ １６７

２３ ０ ０ ０ ９５００ ２６７ ２３３

　　由表８可知，三因素对合格指数的影响重要性
依次为凸包高径比、窝眼轮转速、种层高度，其中窝

眼轮转速与凸包高径比间存在的交互作用不容忽

视，二者响应曲面如图１４所示。在低转速区合格指
数随凸包高径比的增大先增大后减小，在高转速区

合格指数随凸包高径比的增大而增大；在凸包高径

比较小区合格指数随转速增加而减小，在凸包高径

比较大区合格指数随着转速的增加先增大后减小，

因此二者具有较显著的相关性。

　　从表８可以看出，各因素对于漏播指数的影响
极为显著，其中影响重要性依次为窝眼轮转速、凸包

高径比、种层高度，其中凸包高径比与种层高度间存

在交互作用。

３３２　试验结果目标优化
为在水平约束条件下寻求各因素的最优组

合，仍将合格指数和漏播指数作为评价指标，结合

因素边界条件建立数学模型，并对评价指标回归

模型进行多目标化求解，优化目标函数的边界条

件为
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表 ８　合格指数与漏播指数方差分析

Ｔａｂ．８　Ｖａｒｉａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｅｌｉｇｉｂｉｌｉｔｙｉｎｄｅｘａｎｄｍｉｓｓｅｄｓｅｅｄｉｎｇｉｎｄｅｘ

方差来源
合格指数 漏播指数

平方和 自由度 Ｆ Ｐ 平方和 自由度 Ｆ Ｐ

模型 ６５３６ ９ ６６６ ０００１３ １５３１ ９ ７９０ ００００５

Ｘ１ ８９６ １ ８２１ ００１３３ ４８５ １ ２２５３ ００００４

Ｘ２ ２６６９ １ ２４４６ ００００３ ４０９ １ １８９９ ００００８

Ｘ３ ５１２ １ ４６９ ００４９４ ３３９ １ １５７５ ０００１６

Ｘ１Ｘ２ ６１３ １ ５６１ ００３４０ ００６ １ ０２６ ０６１９９

Ｘ１Ｘ３ ０１２ １ ０１１ ０７４０４ ０２２ １ １０３ ０３２８１

Ｘ２Ｘ３ ００１ １ ００１ ０９１１９ １３９ １ ６４５ ００２４６

Ｘ２１ ８５８ １ ７８６ ００１４９ １１９ １ ５５５ ００３４９

Ｘ２２ ６０５ １ ５５４ ００３５０ ００２ １ ０１１ ０７４６９

Ｘ２３ ３９６ １ ３６３ ００７９２ ０１０ １ ０４７ ０５０６６

残差 １４１８ １３ ２８０ １３

失拟 ４３１ ５ ０７０ ０６４０５ ０７７ ５ ０６１ ０６９５７

误差 ９８８ ８ ２０２ ８

总和 ７９５５ ２２ １８１１ ２２

　　注：表示影响显著（００１＜Ｐ＜００５），表示影响极显著（Ｐ＜００１）。

图 １４　窝眼轮转速与凸包高径比交互作用的响应曲面

Ｆｉｇ．１４　ＲｅｓｐｏｎｓｅｓｕｒｆａｃｅｆｏｒｉｎｔｅｒａｃｔｉｏｎｏｆｓｐｅｅｄａｎｄＤＲＨ
　

ｍａｘＹ１（Ｘ１，Ｘ２，Ｘ３）

ｍｉｎＹ３（Ｘ１，Ｘ２，Ｘ３）

－１≤Ｘ１≤１

－１≤Ｘ２≤１

－１≤Ｘ３≤













１

（１５）

以合格指数最高和漏播指数最低为优化目标进

行多目标优化，求解得窝眼轮转速为 ２９７５ｒ／ｍｉｎ、凸
包高径比为 ０４３、种层高度为 ５３９２ｍｍ时性能最
优，合格指数为 ９５５９％、重播指数为 ２９７％、漏播
指数为１４０％。

４　排种器性能试验

４１　台架试验
为验证仿真试验的优化结果，选取经过催芽后

的长白山“大马牙”人参种子，含水率为４０％，在 ＪＰＳ
１２型视觉排种器性能试验台上进行试验验证，按照
仿真试验优化后的参数使用 ＡＢＳ材料３Ｄ打印窝眼
轮并制作排种器，为方便观察排种器工作状态下种

群情况，种箱前板用亚克力板制作，试验装置如

图１５所示。设置排种器工作转速为 ２９７５ｒ／ｍｉｎ，种
层高度为５４ｍｍ。

图 １５　排种器性能试验装置

Ｆｉｇ．１５　Ｓｅｅｄｍｅｔｅｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｔｅｓｔ
１．传送带　２．排种轴　３．凸包异形孔窝眼轮式排种器　４．高速

摄像装置　５．链传动　６．台架　７．电机
　

４１１　充种性能试验
为验证排种器的充种性能，去掉柔性护种板，利

用合肥富煌君达高科信息技术有限公司生产的千眼

狼５Ｆ０１Ｍ高速摄像机拍摄充种情况，待排种器工作
稳定后取１０转统计数据，试验结果如表９所示。

表 ９　排种器充种性能试验结果

Ｔａｂ．９　Ｔｅｓｔｒｅｓｕｌｔｓｏｆｓｅｅｄｆｉｌｌｉｎｇｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ ％

试验

序号

单粒

率

漏充

率

单粒率

平均值

单粒率

变异

系数

漏充率

平均值

漏充率

变异

系数

１ ９３００ ３００

２ ９４５０ ２００ ９３６７ ０７６ ２５０ ２０００

３ ９３５０ ２５０

　　试验结果表明，充种单粒率为 ９３６７％，其变异
系数为０７６％；漏充率为 ２５０％，其变异系数为
２０００％。充种性能稳定，３排排种器间的差异性不
大，结果与仿真试验吻合，验证了仿真试验的可靠
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性。从高速摄像的记录中可以看出种子多以“平

躺”状态充入异形孔，未出现大于（等于）３粒／孔的
情况，复充情况均为两粒竖直插入异形孔，柔性护种

板可以避免伤种问题。

４１２　工作性能试验
为研究排种器的工作性能和播种分布均匀性，

将柔性护种板装到排种器上，调整落种点与传动带

的高度为１２０ｍｍ，设置传动带速度为 ０３６ｍ／ｓ，控
制油泵在传送带上刷油，待排种稳定后，测定１ｍ范
围内种子数量，并统计伤种情况。按照人参种植株

距４ｃｍ计算，１ｍ范围内理论播种数量为 ２５粒，随
机测定２０组数据取平均值，试验结果如表１０所示。

表 １０　分段测量试验结果

Ｔａｂ．１０　Ｓｅｃｔｉｏｎａｌｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｔｅｓｔｒｅｓｕｌｔｓ

序号

种子

数量

均值

种子

数量标

准差

种子数

量变异

系数／％

损伤种

子数量

均值

损伤种子

数量标

准差

损伤种子

数量变异

系数／％

１ ２５４５ ０５８ ２２８ ０２５ ０４４ １７７７０

２ ２５６５ ０６３ ２４５ ０３０ ０４７ １５６７２

３ ２５５０ ０５７ ２２３ ０２５ ０４４ １７７７０

平均值 ２５５３ ０５９ ２３２ ０２７ ０４５ １７０７１

　　由表１０可知，排种器行内排种量分布均匀性的
变异系数为２３２％，因此凸包异形孔窝眼轮式排种
器较常规窝眼轮式排种器具有明显优势。

４２　田间试验
为进一步研究凸包异形孔窝眼轮式精密排种器

的工作性能，按照人参种植农艺要求（移栽法）加工

了２８行凸包异形孔窝眼轮式排种器，经实验室台架
试验验证其工作稳定性后，组装成 ２ＢＳ ２８型人参
播种机，并在吉林省四平市兴宝生态园人参种植基

地进行田间试验。图 １６为田间试验现场和试验
效果。

图 １６　田间试验

Ｆｉｇ．１６　Ｆｉｅｌｄｔｅｓｔ
　
田间试验中，配套汽油机动力 ５５ｋＷ，设计播

种机工作速度 １４ｋｍ／ｈ，试验地地表已旋耕平整；
随机选取１０组，每组试验段１ｍ对播种粒距的合格
指数、重播指数、漏播指数以及种子破损率进行统

计，试验结果与 ＮＹ／Ｔ１１４３—２００６《播种机质量评价
技术规范》进行对比，如表 １１所示。田间试验结果
表明，本文设计的凸包异形孔窝眼轮式人参精密排

种器满足人参精密播种要求。

表 １１　田间试验结果

Ｔａｂ．１１　Ｆｉｅｌｄｔｅｓｔｒｅｓｕｌｔｓ ％

　　参数 本文装置 技术规范

粒距合格指数 ８６５０ ≥６００

重播指数 ８２６ ≤３００

漏播指数 ５２４ ≤１５０

合格粒距变异系数 ７７４ ≤４００

种子破损率 ０５０ ≤１５０

５　结论

（１）设计了凸包异形孔窝眼轮式人参精密排种
器，以充种条件为依据，通过理论计算和运动学分析

设计了窝眼轮的基本参数。确定窝眼轮直径为

１２０ｍｍ，型孔的长、宽、深分别为７２、６２、３８ｍｍ。
（２）借助离散元单因素仿真试验对设计参数进

行优化，确定了异形孔数为 ２０个，导种槽倾角为
３５°，凸包分布距离为 １４５ｍｍ，毛刷轮与窝眼轮的
线速比为１７。通过设计二次回归正交旋转组合试
验，得到合格指数和漏播指数的回归方程，经方差分

析可知，影响合格指数的因素主次顺序依次为凸包

高径比、窝眼轮转速、种层高度，其中凸包高径比与

窝眼轮转速间的交互作用不容忽视；影响漏播指数

的因素主次顺序依次为窝眼轮转速、凸包高径比、种

层高度，其中凸包高径比与种层高度间存在交互作

用。对回归方程进行多目标优化求解得出，当窝眼

轮转速为２９７５ｒ／ｍｉｎ、凸包高径比为 ０４３、种层高
度为 ５３９２ｍｍ时，合格指数为 ９５５９％、重播指数
为２９７％、漏播指数为１４０％。

（３）对最优参数组合进行了试验验证。台架试
验充种性能试验结果表明，充种单粒率为 ９３６７％，
单粒率变异系数为 ０７６％，漏充率为 ２５０％，漏充
率变异系数为 ２０００％；台架试验的工作性能试验
结果表明，排种器行内排种量分布均匀性的变异系

数均值为２３２％。田间试验结果表明，粒距合格指
数８６５％，重播指数８２６％，漏播指数５２４％，合格
粒距变异系数７７４％，种子破损率 ０５０％。凸包异
形孔窝眼轮式人参精密排种器充种性能较好，伤种

率低，能够满足人参精密播种要求。
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